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MOTTO 

 

“Sungguh bersama kesukaran dan keringanan. Karna itu bila kau telah selesai 

(mengerjakan yang lain). Dan kepada Tuhan, berharaplah. 

 (Q.S Al Insyirah : 6-8) 

 

If you want something you’ve never had, you must be willing to do something 

you’ve never done. Success is a journey, not a destination 

 (Ayah Tercinta) 

 

“Bukanlah hidup kalau tidak ada masalah, bukanlah sukses kalau tidak melalui 

rintangan, bukanlah menang kalau tidak dengan pertarungan, bukanlah lulus 

kalau tidak ada ujian, dan bukanlah berhasil kalau tidak berusaha” 

         (Penulis) 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN KOTAK SAMPAH MOBILE MENGGUNAKAN 

PERINTAH SUARA DENGAN LAPORAN MELALUI  SHORT MESSAGE 

SERVICE (HARDWARE) 
 

(2015 : xiv + 54  Halaman + 45 Gambar + 2 Tabel + Lampiran) 

 

YUMARLIA OKIMAH MONA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 
 

Kotak sampah mobile menggunakan perintah suara ini merupakan suatu alat  yang 

digunakan manusia agar lebih mudah dalam melakukan proses pembuangan 

sampah yang dilakukan secara berulang-ulang. Alat ini di rancang untuk menarik 

minat masyarakat terutama anak-anak untuk membuang sampah pada tempatnya. 

Pada kotak sampah mobile otomatis  ini digunakan rancangan kendali, rancangan 

mikrokontroller, dan beban serta rancangan penyearah. Pada rancangan kendali 

digunakan easy voice record module  sebagai pendeteksi perintah dari pengguna, 

pada rancangan mikrokontroller digunakan modul Arduino Mega 2560 dimana 

program yang digunakan adalah SOFTWARE ARDUINO IDE dengan bahasa 

program yaitu Bahasa C. Dengan adanya kotak sampah mobile ini Setidaknya 

menimbulkan kesadaran kepada masyarakat untuk membuang sampah pada 

tempatnya dimulai dari didikan orang tua membiasakan anaknya untuk membuang 

sampah pada tempatnya sejak dini. Kebiasaan tersebut juga harus diimbangi dengan 

fasilitas tempat sampah yang dihadirkan semenarik mungkin sehingga masyarakat 

akan membiasakan membuang sampah pada tempatnya. 

 
 
Kata kunci : Easy VR, Kotak Sampah Mobile 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF MOBILE TRASH BOX USING VOICE COMMAND WITH 

REPORT VIA SHORT MESSAGE SERVICE(HARDWARE) 

(2015 : xiv + 54 Page + 45  Picture + 2 Tables + Enclosure) 

 

YUMARLIA OKIMAH MONA 

ELECTRICAL ENGINEERING 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING  

POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA  

 

Mobile Trash  box use voice commands is a tool that’s used by humans for easy to 

process  dispose of waste is repeatedly. This Mobile trash box is designed to attract 

people, especially children to dispose of waste in place. In this mobile trash box is 

used the draft control, microcontroller design, and load as well as the design of the 

rectifier. In the design of the rectifier is used easy  voice control module as a 

detector records the command of the user, the module design used microcontroller 

Arduino Mega 2560 where the program is used by the IDE ARDUINO 

SOFTWARE program  with Bahasa C for the language. With the mobile trush box 

is at least lead to consciousness for the public to dispose of waste in place starting 

from the instruction of parents to familiarize their children to dispose of waste in 

place early. The habit also must be balanced with the trash facilities that were 

presented as attractive as possible so that people will get used to dispose of waste in 

place. 

 

Keyword : Easy VR, Mobile trush box 
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