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ABSTRAK
RANCANG BANGUN PENDETEKSI KECEPATAN KENDARAAN
BERMOTOR BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535

MUKHOIROH MURSYID

Rancang bangun pendeteksi kecepatan kendaraan berbasis mikrokontroler ini
dibuat untuk mengurangi penyebab terjadi kecelakaan dan dapat dengan mudah
melihat kecepatan kendaraan yang melewati jalan tersebut masih dalam ketentuan
atau melanggar ketentuan yang telah ditetapkan. Simulasi atau miniatur ini akan
memperlihatkan cara kerja lebih dekat, yaitu ketika suplai 8 Volt yang menjadi
sumber DC dicolokkan ke pin positif dan negatif pada rangkaian catu daya IC
7805 yang berfungsi untuk penstabilan tegangan menjadi 5 Volt. Laser memiliki
suplai tersendiri yaitu 3 Volt. Lalu saklar laser di on kan karena berfungsi sebagai
pemancar, saklar pada rangkaian mikrokontroler juga di on kan. Kemudian setelah
aktif, mobil mainan akan melewati sensor A terlebih dahulu yang menyebabkan
mikro akan mendapat logic 1 dan sampai ke sensor B. Ketika mobil tersebut telah
melewati kedua sensor tersebut, maka logic yang dihasilkan 0. Ldr bekerja ketika
keadaan gelap karena pada saat itu resistansi akan tinggi yang menyebabkan akan
mengirim sinyal ke mikro. Kemudian mikrokontroler akan mengolah sinyal dan
memproses data pada program, lalu hasil kecepatan kendaraan tersebut akan
tampil pada LCD dan ketika kendaraan melewati batas kecepatan yang telah
ditentukan maka buzzer akan berbunyi.

Kata Kunci : Sensor LDR, Kecepatan



ABSTRACT
DESIGN SPEED DETECTOR MOTOR VEHICLE
BASED MICROCONTROLLER ATMEGA 8535

MUKHOIROH MURSYID

Design of vehicle speed detector based microcontroller is designed to reduce the
causes of an accident and can easily see the speed of vehicles passing through the
road is still in the provision or violation of the provisions that have been set.
Simulation or miniature will show how to work more closely, when the 8 volt
supply DC source plugged into the positive and negative pins in IC 7805 power
supply circuit which serves to stabilizing the voltage to 5 volts. The laser has its
own supply is 3 volts. Then switch on the laser in it because it serves as a
transmitter, switch the microcontroller circuit is also in on it. Then after
activation, toy cars will pass through sensor A that causes the micro will get logic
1 and when until to sensor B. When the car had passed the sensors, the resulting
logic 0. LDR works when the dark because at that time the resistance will high
and send a signal to the micro. Then the signal processing and the microcontroller
will process the data to the program, and the results of the speed of the vehicle and
will appear on the LCD when the vehicle passes a predetermined speed limit then
the buzzer will beep.

Keywords : Sensor LDR, Speed
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