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MOTTO 
 

Motto : 

“Ketika dirimu merasa berada dalam titik jenuh dan ingin 

menyerah dengan keadaan, maka bangkitlah segera. Yakinkan 

tujuanmu untuk sukses kedepan, berusaha dan berdoa adalah 

kunci utama untuk impianmu kelak.” 

 

“Tidak ada masalah yang tidak bias diselesaikan selama ada 

komitmen bersama untuk menyelesaikannya.” 

 

“Jika Anda jatuh ribuan kali, maka berdirilah jutaan kali karena 

Anda tidak tahu seberapa dekat Anda denga kesuksesan.” 

 

“Jadilah seperti karang di laut yang kuat dihantam ombak dan 

kerjakanlah hal yang bermanfaat untuk diri sendiri dan orang lain, 

karena hidup hanyalah sekali. Ingat hanya pada Allah apapun dan 

di mananpun kita berada kepada Dia-lah tempat meminta dan 

memohon.” 

 

 Dengan Rahmat Allah SWT. kupersembahkan kepada : 

 Allah SWT yang selalu memberikan 

kemudahan dan petunjukNya 

 Ibu dan Ayahku tersayang 

 Kakakku tersayang 

 Sahabat-sahabatku tersayang 

 Teman-teman seperjuangan kelas 6 CA 

 Orang-orang yang terlibat dalam pembuatan 

Laporan Akhir ini 

 Almamaterku 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PEMISAH KENTANG BERDASARKAN BERAT 

BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535 

 

(Dewi Fitriani : 2015 : X+30 Halaman+Lampiran) 

 

 Kentang merupakan salah satu jenis tanaman umbi yang dapat 

memproduksi makanan bergizi lebih banyak dan lebih cepat, namun 

membutuhkan hamparan lahan lebih sedikit dibandingkan dengan tanaman 

lainnya.. Kentang memiliki ukuran yang berbeda-beda ada yang besar dan ada 

yang kecil. Kehidupan sehari-hari masih banyak sistem yang masih banyak 

mempergunakan tenaga manusia sehingga membutuhkan waktu yang relative 

lebih lama. Pada kenyataan para pedagang kentang umumnya tidak dapat memilah 

kentang berdasarkan berat. Berdasarkan hal tersebut akan dirancaang dan dibuat 

alat pemisah kentang berdasarkan berat. Pembuatan alat ini menggunakan sensor 

Load Cell sebagai pengukur beban berat kentang dan sensor Proximity sebagai 

pendeteksi ada objek atau tidak jika ada makaa konveyor akan berjalan lambat. 

Hasil bacaan dari sensor Load Cell akan ditampilkan ke LCD kemudian sensor 

mengirim data ke Mikrokontroler ATMega8535. Untuk menjalankan konveyor 

menggunakan motor servo. 

 

Kata Kunci : ATMega8535, Load Cell, Sensor Proximity, Motor Servo, LCD  
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