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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ATAP JEMURAN OTOMATIS BERDASARKAN 

PENCAHAYAAN DENGAN LOGIKA FUZZY BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

 

(Anes Ariska Sonia: 43 Halaman) 

Rancang bangun atap jemuran otomatis berdasarkan pencahayaan dengan logika 

fuzzy berfungsi sebagai pengaman jemuran yang akan menutup jemuran secara 

otomatis disaat cuaca mulai mendung, gelap dan hujan. Sensor cahaya (LDR) 

menggunakan logika fuzzy yang menghasilkan tiga buah kategori intensitas 

cahaya yaitu cerah, mendung dan gelap. Pada saat sensor cahaya (LDR) 

mendeteksi kondisi cuaca cerah maka atap membuka keseluruhan jemuran, 

apabila cuaca mulai mendung atap akan menutup ½ dan apabila cuaca gelap dan 

hujan maka atap menutup keseluruhan jemuran. Pada rancang bangun atap 

jemuran ini di tambahkan kipas sebagai pengering jemuran. Disaat atap menutup 

maka kipas ini akan aktif dan sebaliknya apabila cuaca cerah maka kipas akan 

nonaktif. Mikrokontroler ATMega8535 sebagai unit pengendali dari rancang 

bangun ini yang berfungsi sebagai tempat proses kendali sistem. Diharapkan 

dengan adanya alat ini dapat mempermudah dalam menjemurkan pakaian. 

 

Kata kunci : Atap jemuran, sensor cahaya (LDR), logika fuzzy, ATMega8535 
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