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MOTTO DAN PERSEMBAFAN

“Ingat kembali tujuan kita disini untuft apa, dan jangan menyerah
hanya karena keadaan”

“J antangan dan vintangan bukan untuf difindad tapi untuft

l-ﬁ; l; i))

“Lebih bai maju tapi kalak datipada tidaf mencobia sama seftali”
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» Onangtuaku texcinta terima kasif atas dufiungan dan semangatnya
> Hakak dan adififu texcinta tevima fasih atas dufungannya
> My HF tevima kasih atas dufungan, cinta dan semangatnya

> Jeman-teman sepevjuangan 6CC

» Para dasen dan staff tefnif komputer

» Wmamatefu POLSRT



ABSTRAK

RANCANG BANGUN ATAP JEMURAN OTOMATIS BERDASARKAN
PENCAHAYAAN DENGAN LOGIKA FUZZY BERBASIS
MIKROKONTROLER

(Anes Ariska Sonia: 43 Halaman)

Rancang bangun atap jemuran otomatis berdasarkan pencahayaan dengan logika
fuzzy berfungsi sebagai pengaman jemuran yang akan menutup jemuran secara
otomatis disaat cuaca mulai mendung, gelap dan hujan. Sensor cahaya (LDR)
menggunakan logika fuzzy yang menghasilkan tiga buah kategori intensitas
cahaya yaitu cerah, mendung dan gelap. Pada saat sensor cahaya (LDR)
mendeteksi kondisi cuaca cerah maka atap membuka keseluruhan jemuran,
apabila cuaca mulai mendung atap akan menutup % dan apabila cuaca gelap dan
hujan maka atap menutup keseluruhan jemuran. Pada rancang bangun atap
jemuran ini di tambahkan kipas sebagai pengering jemuran. Disaat atap menutup
maka Kkipas ini akan aktif dan sebaliknya apabila cuaca cerah maka kipas akan
nonaktif. Mikrokontroler ATMega8535 sebagai unit pengendali dari rancang
bangun ini yang berfungsi sebagai tempat proses kendali sistem. Diharapkan
dengan adanya alat ini dapat mempermudah dalam menjemurkan pakaian.

Kata kunci : Atap jemuran, sensor cahaya (LDR), logika fuzzy, ATMega8535
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