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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PENGONTROLAN ALIRAN AIR PADA 

PIPA PELANGGAN PDAM MENGGUNAKAN SOLENOID BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

 

(Regha.J Fredy : 2015 : XI + 49 Lembar + Lampiran) 

 

 Tujuan perancangan alat ini adalah untuk merancang sebuah alat 

pengontrol aliran air pada pipa pelanggan PDAM. Penulis menemukan 

permasalahan pada meteran pelanggan PDAM, yaitu pada kran air waktu kita 

buka sering terdengar adanya angin yang keluar, sehingga meteran PDAM 

berputar tanpa adanya air yang membuat biaya pelanggan lebih mahal dari 

biasanya. Hal tersebut merupakan suatu kerugian terhadap pelanggan. Maka dari 

itu penulis bermaksud membuat sebuah alat pengontrol aliran air pada pipa 

pelanggan. Alat pengontrol aliran air ini menggunakan sensor waterbrick, sensor 

waterflow, dan solenoid.  

Sensor waterbrick berfungsi untuk mendeteksi apakah terdapat aliran air 

atau angin yang terdapat didalam pipa. Jika didalam pipa terdapat aliran air maka 

sensor waterbrick aktif, solenoid akan membuka dan waterflow akan membaca 

dan menghitung jumlah volume air yang mengalir pada pipa tersebut, volume air 

merupakan input yang akan dideteksi oleh sensor waterflow. Output dari sensor 

waterflow berupa pulsa digital yang dapat dikonversi/kalibrasi menjadi banyaknya 

air yang digunakan dalam bentuk liter dan kubik (m
3
). Jika didalam pipa terdapat 

aliran angin, sensor waterbrick tidak aktif, solenoid menutup dan sensor 

waterflow tidak aktif. 

 

Kata Kunci :  PDAM, sensor waterbrick, solenoid, sensor waterflow, ATMega  

8535 
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ABSTRACT 

THE DESIGN OF FLOW WATER CONTROLING DEVICE AT PDAM 

CUSTOMERS PIPE USING SOLENOID BASED ON MIKROKONTOLER 

 

(Regha.J Fredy : 2015 : XI + 47 Pages + Appendix) 

 

 The purpose of the device designing is to designing a device that 

controlled the flow water in PDAM customer pipe. The writer has found a 

problem on PDAM customer indicator, it is on water tap when we are open, we 

often hear that there is wind which go off, so the PDAM indicator rotate without 

the flow water that can make the customer cost more expensive than usually. It is 

a detriment for customer. So that the writer wants to make a flow water controller 

in customer pipe. This flow water controller using waterbrick sense, waterflow 

sense, and solenoid. 

The waterbrick sense is use to detect is there the flow water or wind in the 

pipe. If in the pipe there is flow water so the waterbrick sense will active, the 

solenoid will be open, and the waterflow will read and counting the water volume 

that flowing in the pipe, the water volume as an input that can be detected by 

waterflow sense. The output from waterflow sense as a digital pulse that can be 

converted become how many water that use in liter size and cubic ( m
3
 ). If in the 

pipe there is flow wind, the waterbrick sense will inactive, the solenoid closed, 

and the waterflow will inactive. 

 

Key Word :  PDAM, waterbrick sense, solenoid, waterflow sense, ATMega  

8535 
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