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ABSTRACT 

Design and Development of an Automatic pH and Nutrient Control System for 

Aeroponic Cultivation of Baby Potatoes (Solanum Tuberosum L). 

By: 

Dandi Yogas Wardana 

062030320983 

This study aims to design and develop an automatic control system for pH and nutrient 

levels in the aeroponic cultivation of baby potatoes (Solanum Tuberosum L). The 

aeroponic method is chosen due to its efficient water usage and its potential to increase 

tuber yields. In aeroponic farming, maintaining accurate pH and nutrient 

concentrations is crucial for optimal plant growth. The system utilizes an Arduino Uno 

microcontroller as the central control unit, supported by pH and Total Dissolved Solid 

(TDS) sensors to monitor acidity and nutrient levels. Pumps are automatically operated 

via relays to adjust pH using pH up/down solutions and to regulate nutrient 

concentration using AB mix solutions. Test results show that the system can respond to 

pH and ppm fluctuations automatically, maintaining pH within the ideal range of 5.5–

6.5 and nutrient concentration between 1250–1850 ppm. This system is expected to 

improve time efficiency, reduce manual errors in nutrient application, and support a 

more modern and automated approach to aeroponic farming. 

Keywords: Aeroponics, Baby Potato, pH, TDS, Arduino Uno, Automatic Nutrient 

Control 
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ABSTRAK 

Rancang Bangun Kadar pH dan Nutrisi Otomatis Aeroponik Baby Potato 

(Solanum Tuberosum L) 

Oleh: 

Dandi Yogas Wardana 

062030320983 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem otomatis 

pengendalian kadar pH dan nutrisi pada metode budidaya aeroponik untuk tanaman 

kentang kecil (baby potato - Solanum Tuberosum L). Metode aeroponik dipilih karena 

efisiensi penggunaan air serta kemampuan dalam meningkatkan hasil panen umbi. 

Pada budidaya aeroponik, pengaturan pH dan nutrisi yang tepat sangat penting untuk 

menjaga pertumbuhan optimal tanaman. Sistem yang dikembangkan menggunakan 

mikrokontroler Arduino Uno sebagai pusat kendali, dengan dukungan sensor pH dan 

sensor Total Dissolved Solid (TDS) untuk mendeteksi kadar keasaman dan nutrisi. 

Pompa dikendalikan secara otomatis melalui relay untuk menyesuaikan kadar pH 

menggunakan cairan pH up/down dan menambah/mengurangi nutrisi menggunakan 

larutan AB mix. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu merespons 

perubahan kadar pH dan ppm secara otomatis, mempertahankan pH dalam rentang 

ideal 5,5–6,5 dan kadar nutrisi 1250–1850 ppm. Sistem ini diharapkan dapat membantu 

meningkatkan efisiensi waktu, mengurangi kesalahan pemberian nutrisi secara manual, 

serta mendukung budidaya aeroponik yang lebih modern dan terotomatisasi. 

Kata Kunci: Aeroponik, Baby Potato, pH, TDS, Arduino Uno, Nutrisi Otomatis. 
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