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ABSTRACT

Flatness of Timber Surface Gauges Based On Microcontroller ATMega8535

M. Ridho Fitriyansyah (53 pages; 29 pictures; 7 table)

In this final report, flatness of timber surface gauges has made based on
microcontroller ATMega8535. The purpose of this tool is to determine the
flatness of the surface of a timber product that useful to assist the artisan in
determining the flatness of timber surface.

This flatness of timber surface gauges has 2 pieces PING sensor as input
data to detect the distance of the sensor to the surface of the wood. Once the
sensor detects the distance to the surface of the wood, the obtained data will be
forwarded as an input to the microcontroller ATMega8535. Microcontroller
ATMega8535 will compare the difference in distance from sensor 1 and sensor 2.
When the ratio of the difference has been obtained then the microcontroller
ATMega8535 will provide data to the LCD and the speaker as the output from
this flatness of timber surface gauges. When the appliance detects that the
distance sensor 1 and sensor 2 is not equal to zero then the state of the timber that
IS being measured is uneven, while if the instrument detects that the distance
sensor 1 and sensor 2 is equal to zero, the state of the timber that is being

measured is average.

Keywords: ATMega8535, PING ultrasonic sensor, ISD



ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Pengukur Kerataan Permukaan Kayu Hasil
Penyuguhan Berbasis Mikrokontroler ATMega8535

M. Ridho Fitriyansyah (halaman 53; gambar 29; tabel 7)

Dalam laporan akhir ini dibuat alat pengukur kerataan permukaan kayu
hasil penyuguhan berbasis mikrokontroler ATMega8535. Tujuan pembuatan alat
ini adalah untuk menentukan kerataan permukaan sebuah kayu hasil penyuguhan
yang bermanfaat untuk membantu para tukang dalam menentukan kerataan
permukaan kayu yang telah disuguhnya.

Alat pengukur kerataan permukaan kayu hasil penyuguhan ini terdapat 2
buah sensor PING sebagai input data yang akan mendeteksi jarak sensor ke
permukaan kayu. Setelah sensor mendeteksi jaraknya ke permukaan kayu maka
data yang diperoleh akan diteruskan sebagai input untuk mikrokontroler
ATMega8535. Mikrokontroler ATMega8535 akan membandingkan selisih jarak
sensor 1 dan sensor 2. Ketika perbandingan selisih telah didapatkan maka
mikrokontroler ATMega8535 akan memberikan data ke LCD serta speaker
sebagai output dari alat pengukur kerataan permukaan kayu hasil penyuguhan.
Ketika alat mendeteksi bahwa jarak sensor 1 dan sensor 2 tidak sama dengan nol
maka keadaan kayu yang sedang di ukur adalah tidak rata, sedangkan bila alat
mendeteksi bahwa jarak sensor 1 dan sensor 2 sama dengan nol maka keadaan

kayu yang sedang diukur adalah rata.

Kata Kunci: ATMega8535, Sensor ultrasonik PING, ISD
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