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ABSTRAK 

 

PENYIRAMAN TANAMAN HIDROPONIK OTOMATIS 

MENGGUNAKAN TENAGA SURYA BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

( 2015 ; Yasir Arafat + 40 Halaman + Gambar + Lampiran ) 

 

 Alat ini dibuat dengan tujuan untuk melakukan penyiraman secara 

otomatis terhadap tanaman hidroponik. Alat penyiraman tanaman ini 

menggunakan mikrokontroler ATMega8535 sebagai interfacenya dan LED 

sebagai sarana indikator berapa suhu kelembapan tanah. Adapun permasalahan 

yang ada pada perancangan dan pembuatan alat ini adalah bagaimana merancang 

dan membuat alat penyiraman tanaman hidroponik otomatis menggunakan tenaga 

surya berbasis mikrokontroler. Cara kerja dari alat ini adalah apabila sensor telah 

mendeteksi kelembapan pada media tanam hidroponik maka sensor akan 

mengirimkan data ke mikrokontroler setelah itu mikrokontroler akan 

mengaktipkan logika 1 utuk mengaktifkan motor pompa penyiraman. 

 

Kata kunci : Mikrokontroler ATMega8535, Sensor Kelembapan, Motor DC, 

Bahasa C   
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