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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PENGATUR PENCAHAYAAN 

BERDASARKAN JUMLAH ORANG PADA RUANG TUNGGU SECARA 

OTOMATIS BERBASIS LOGIKA FUZZY 

 

Lukluul Magnun (2015 : 59 Halaman) 

 

Kata Kunci: Fuzzy, Ruang Tunggu, Sensor PIR, LED, Motor Servo 

 

Alat pengatur pencahayaan berdasarkan jumlah orang pada ruang tunggu 

secara otomatis berbasis logika fuzzy ini adalah alat yang dirancang untuk 

membuat suatu ruang tunggu yang nyaman, otomatis, dan hemat energi dalam 

pemakaian lampu dalam ruangan. Alat ini menggunakan beberapa rangkaian 

pendukung diantaranya adalah sensor PIR yang digunakan untuk mendeteksi 

manusia pada sensor ini dikenakan logika fuzzy, sensor LDR (cahaya) yang 

digunakan untuk mengukur intensitas cahaya, motor servo yang digunakan 

sebagai penggerak pintu ruangan, dan LCD yang digunakan untuk menampilkan 

jumlah orang dalam ruangan. Pada alat ini, Apabila ada orang yang masuk maka 

sensor pir PIR akan langsung  mendeteksi dan pintu akan terbuka secara otomatis. 

Pada saat pintu tertutup jumlah orang dalam ruangan akan bertambah dan 

ditampilkan di LCD dan LED akan hidup sebanyak jumlah orang yang telah 

ditentukan di program. Pada alat ini telah ditentukan apabila  jumlah orang 1-2 

maka 2 LED yang hidup, jumlah orang 3-6 maka 4 LED yang hidup, dan 7-9 

maka 6 LED yang hidup. Jumlah maksimal orang di dalam ruangan ini adalah 9 

orang. 
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ABSTRACT 

 

STAKE FORM LIGHTNING CONTROLLER DEVICE 

 BY THE NUMBER OF PEOPLE IN AUTOMATIC WAITING ROOM   

BASED ON FUZZY LOGIC 

Lukluul Magnun (2015 : 59 Pages) 

 

Keywords: Fuzzy, Waiting Room, PIR sensor, LED, Servo Motors 

 

This lightning controller device by the number of people in aoutomatic 

waiting room based on fuzzy logic is the device which is designed to make a 

waiting room which is comfortable, automatic, and saving energi in the use of the 

lights in the room. The device use some supporting circuit they are    PIR sensor is 

used for detect human at this sensor worn on fuzzy logic, LDR sensor (light)  is 

used for measure the light intensity, servo motors is used as movers door in the 

room, and LCD is used for display the number of people in the room. In this 

device, if there is person who enters the room so PIR sensor will detect and the 

door will open automatically. At the moment the door closed, so the number of 

people will increase and displayed in LCD and LED will be on as many as the 

number of people that is set in program. In this device has been set if the number  

1 -2 so 2 LED are on, number 3 – 6 so 4 LED are on, and number 7 – 9 so 6 LED 

are on. Maximum number of people in this room is 9 persons. 
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