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MOTTO 

 

Jangan biarkan ketakutanmu menghentikanmu untuk mencoba. 

- Unknow 

 

Jangan pernah menyerah pada impianmu. 

 - Walt Disney 

PERSEMBAHAN 

Karya tulis ini merupakan bentuk rasa syukur kepada Allah SWT yang telah 

menciptakan alam semesta ini serta shalawat dan salam semoga terlimpah kepada 

nabi Muhammad SAW pemimpin seluruh umat manusia dan semoga pula tercurah 

atas keluarga dan para sahabatnya yang menjadi sumber ilmu dan hikmah sehingga 

penulis dapat menyelesaikan karya tulis ini. 

⮚ Kupersembahkan sebuah karya kecil ini untuk Ayahanda dan Ibunda tercinta, yang 

selama ini senantiasa mendoakan, memberikan semangat nasehat, kasih sayang, juga 

dukungan sepenuh hati dan pengorbanan yang tak tergantikan. 

⮚ Dosen pembimbingku, Bapak Ir. Jon Endri, M.T. dan Ibu Sarjana, S.T., M.Kom. Terima 

kasih atas bimbingan dan ilmu yang telah bapak dan ibu berikan dalam menyelesaikan 

Laporan Akhir ini dan selalu meluangkan waktu disela kesibukan bapak dan ibu. 

⮚ Karya ini juga saya persembahkan kepada seluruh keluarga tercinta yaitu Kakak, dan 

Adik yang selalu menjadi penyemangat terbaik, selalu memberikan semangat dan 

dukungan baik moril maupun material.  

⮚ Terakhir terima kasih kepada diri sendiri, terima kasih karena telah mampu berkerja 

keras dan bertahan sejauh ini, mampu mengendalikan diri dari berbagai tekanan diluar 

keadaaan, dan tidak pernah berhenti berusaha dan berdoa untuk menyelesaikan 

Laporan Akhir ini. 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN TRANSMITTER SCOOTER LISTRIK 

BERBASIS IOT INTEGRASI GPS TRACKING, KONTROL 

JARAK JAUH DAN PENGUNCIAN ELEKTRIK 

M. ERKYAN FAHREZY,      

062230330734,      

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAN STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Perkembangan teknologi kendaraan listrik semakin pesat seiring dengan 

meningkatnya kebutuhan akan transportasi ramah lingkungan. Salah satu inovasi 

yang berkembang adalah scooter listrik berbasis Internet of Things (IoT), yang 

menawarkan kemudahan dalam pemantauan dan pengendalian jarak jauh. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem pengembang 

scooter listrik yang terintegrasi dengan teknologi IoT, mencakup fitur GPS tracking, 

kontrol jarak jauh, dan penguncian elektrik guna meningkatkan keamanan serta 

kenyamanan pengguna. Sistem ini menggunakan modul GPS untuk melacak lokasi 

scooter secara real-time, modul komunikasi nirkabel untuk kendali jarak jauh, serta 

mekanisme penguncian elektrik yang dapat diaktifkan melalui aplikasi berbasis 

web atau smartphone. Metode pengujian dilakukan dengan menganalisis 

keakuratan pelacakan GPS, responsivitas kontrol jarak jauh, serta efektivitas sistem 

penguncian. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem yang dikembangkan dapat 

berfungsi dengan baik dalam memberikan kendali penuh kepada pengguna terhadap 

scooter listriknya, sehingga meningkatkan aspek keamanan dan efisiensi dalam 

penggunaannya. 
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Kata Kunci : Scooter listrik, IoT, GPS tracking, kontrol jarak jauh, penguncian 

elektrik. 
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ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN TRANSMITTER SCOOTER LISTRIK 

BERBASIS IOT INTEGRASI GPS TRACKING, KONTROL 

JARAK JAUH DAN PENGUNCIAN ELEKTRIK 

M. ERKYAN FAHREZY,      

062230330734,      

DEPARTEMEN OF ELECTRICAL ENGINEERING 

TELECOMUNICATION ENGINEER DIPLOMA STUDY PROGRAM 

The rapid development of electric vehicle technology aligns with the increasing 

demand for environmentally friendly transportation. One emerging innovation is 

the IoT-based electric scooter, which provides convenience in remote monitoring 

and control. This study aims to design and develop an electric scooter system 

integrated with IoT technology, featuring GPS tracking, remote control, and an 

electric locking mechanism to enhance user security and convenience. The system 

utilizes a GPS module for real-time location tracking, a wireless communication 

module for remote control, and an electric locking mechanism that can be activated 

via a web-based or smartphone application. The testing method involves analyzing 

the accuracy of GPS tracking, the responsiveness of remote control, and the 

effectiveness of the locking system. The test results indicate that the developed 

system functions effectively in providing users with full control over their electric 

scooter, thereby improving security and operational efficiency. 

 

 Keywords: Electric scooter, IoT, GPS tracking, remote control, electric locking 
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