
 

 

RANCANG BANGUN RPM METER UNTUK MENGUKUR KECEPATAN 

PADA MOTOR LISTRIK BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

 

 

 

 

 

Laporan Akhir Ini Disusun Sebagai Salah Satu Syarat  

Menyelesaikan Pendidikan Diploma III  

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

OLEH 

 

AMRINA ALYA ROSADA 

062130310855 

 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2024 



 

iii  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

iv  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

v  

MOTTO  

 

 

“Minta pertolongan dengan sabar dan sholat, sesungguhnya Allah bersama 

orang- orang yang sabar.” 

(QS. Al-Baqarah : 153) 

 

“Orang lain ga akan paham struggle dan masa sulitnya kita yang mereka ingin 

tahu hanya bagian success stories. Berjuanglah untuk diri sendiri walaupun tidak 

ada yang tepuk tangan. Kelak diri kita dimasa depan akan sangat bangga denga 

napa yang kita perjuangkan hari ini.” 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN RPM METER UNTUK MENGUKUR 

KECEPATAN PADA MOTOR LISTRIK BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

(2024:54 Halaman + 32 Gambar + 3 Tabel + Daftar Pustaka) 

 

 

Amrina Alya Rosada 

062130310855 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi DIII Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sebuah alat 

pengukur kecepatan (RPM meter) berbasis mikrokontroler untuk motor listrik. 

Latar belakang penelitian ini adalah kebutuhan akan alat yang akurat dan 

terjangkau untuk mengukur kecepatan motor listrik dalam berbagai aplikasi 

industri dan pendidikan. Metode yang digunakan melibatkan penggunaan sensor 

rotary encoder untuk mengukur putaran poros motor, serta mikrokontroler sebagai 

unit pengolahan data. Data kecepatan kemudian ditampilkan pada layar LCD. 

Pengujian dilakukan dengan berbagai variasi tegangan input untuk memverifikasi 

akurasi dan respon alat. Hasil pengujian menunjukkan bahwa RPM meter yang 

dirancang memiliki tingkat akurasi yang tinggi dalam mengukur kecepatan motor 

pada berbagai tingkat tegangan. Hubungan antara tegangan input dan kecepatan 

motor ditampilkan dalam bentuk grafik, yang menunjukkan korelasi linear yang 

kuat. Kesimpulan dari penelitian ini adalah bahwa alat RPM meter berbasis 

mikrokontroler yang dikembangkan dapat berfungsi dengan baik dan memberikan 

hasil pengukuran yang akurat. 

 

Kata Kunci : RPM meter, mikrokontroler, sensor encoder, motor listrik. 
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ABSTRACT 

DESIGN AND BUILD A RPM METER FOR MEASURING 

SPEED IN MICROCONTROLLER BASED ELECTRIC MOTORS 

(2024:54 Pages + 32 Images + 3 Tables + Bibliography) 

 

 

Amrina Alya Rosada 

062130310855 

Department of Electrical engineering 

Electrical Engineering Study Program 

Sriwijaya State Polytechnic 

 

This research This research aims to design and build a microcontroller-

based speed measuring device (RPM meter) for electric motors. The background 

to this research is the need for an accurate and affordable tool for measuring the 

speed of electric motors in various industrial and educational applications. The 

method used involves the use of a rotary encoder sensor to measure motor shaft 

rotation, as well as a microcontroller as a data processing unit. The speed data is 

then displayed on the LCD screen. Tests were carried out with various input 

voltage variations to verify the accuracy and response of the tool. The test results 

show that the designed RPM meter has a high level of accuracy in measuring 

motor speed at various voltage levels. The relationship between input voltage and 

motor speed is displayed in graphical form, showing a strong linear correlation. 

The conclusion of this research is that the microcontroller-based RPM meter 

developed can function well and provide accurate measurement results. 

 

Keywords:RPM meter,microcontroller,rotary encoder sensor, electric motor. 
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