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ABSTRAK

PERHITUNGAN DAYA DAN EFISIENSI MOTOR DC PADA RANCANG
BANGUN PINTU PAGAR RUMAH OTOMATIS

(2024 : xiii + 54 Halaman+Daftar Pustaka+Lampiran)

Ragil Nugroho Pamungkas
062130310938

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Seiring berkembangnya teknologi, efektifitas dan efisien menjadi hal yang sangat
diutamakan. Sehingga manusia terdorong untuk berkreasi dan berinovasi dalam
bidang menciptakan alat yang lebih efektif dan efisien. Jika kita perhatikan di
banyak mall dan tempat tertentu yang menggunakan pintu otomatis yang terbuka
sendiri tanpa harus membuka pintu secara manual, sebagai penggerak pintu pagar
rumah otomatis, dalam bentuk prototype sebagai bentuk perkembangan teknologi
dalam memberikan kenyamanan dan efisien di rumah. Untuk menggerakan pagar
dibutuhkan motor DC. Pengujian dilakukan 8 kali dengan kondisi terbuka dan
tertutup dan RPM 70, 90, 100, dan 110. Pada kondisi terbuka dan tertutup dengan
RPM 70-110 dan berbeban 0,15 kg. Mendapatkan hasil perhitungan daya input
berkisar dari 8,39 Watt sampai dengan 13,06 Watt, Hasil menunjukkan bahwa alat
mampu bekerja dengan baik pada setiap tahap beban dan kondisi, kecuali pada
saat RPM 70, motor tidak mampu menggerakan pintu pagar dengan kecepatan
tersebut jadi batas nominal yang diperlukan untuk menggerakan pintu pagar saat
kecepatan pada 90 RPM. Pada kondisi terbuka dan tertutup saat RPM 90-110.
dengan daya output yang dihasilkan berkisar dari 0,29 Watt sampai dengan 0,46
Watt pada beban 0,15 kg. Dari hasil tersebut, alat buka tutup pagar ini mampu
bekerja sesuai harapan. Dan mendapatkan efisiensi motor DC hasil yang di
dapatkan beban rata-rata pagar sebesar 0,034% pada posisi 0,15 Kg. Dari
perhitungan daya masukan dan keluaran serta nilai efisiensi dapat dikatakan motor
masih dapat beroprasi secara efisien.

Kata Kunci: Motor DC, Pintu Pagar Otomatis, Daya Masukan, Daya Keluaran,

Efisiensi



ABSTRACK

CALCULATION OF DC MOTOR POWER AND EFFICIENCY IN
AUTOMATIC HOUSE FENCE DOOR DESIGN

(2024 : xiii + 54 Page+References + Attachment )

Ragil Nugroho Pamungkas
062130310938

Electrical Engginering Major
Electrical Engineering Study Program
State Polytechnic Of Sriwijaya

As technology advances, effectiveness and efficiency become the most important
things. So that humans are encouraged to be creative and innovative in the field
of loving more effective and efficient tools. If we look at many malls and certain
places that use automatic doors that open themselves without having to open the
door manually, as a driver for automatic home gates, in the form of a prototype as
a form of technological development in providing comfort and efficiency at home.
To move, the fence requires a DC motor. Testing was carried out 8 times with
open and closed conditions and RPM 70, 90, 100, and 110. In open and closed
conditions with RPM-70-110 and a load of 0.15 kg. Getting the results of the input
power calculation ranging from 8.39 Watts to 13.06 Watts, the results show that
the tool is able to work well at every stage of load and condition, except when the
RPM is 70, the motor is not able to move the gate at that speed so the nominal
limit required to move the gate at a speed of 90 RPM. In open and closed
conditions at RPM 90-110. with the output power generated ranging from 0.29
Watts to 0.46 Watts at a load of 0.15 kg. From these results, this fence opener and
close tool is able to work as expected and get the efficiency of the DC motor, the
results obtained are an average fence load of 0.034% at a position of 0.15 Kg.
From the calculation of input and output power and efficiency values, it can be
said that the motor can still operate efficiently

Keyword: Motor DC,Automatic Gate, Input Power, Output Power, Efficiency
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