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ABSTRAK
RANCANG BANGUN PROTOTIPE MESIN CUCI MOBIL OTOMATIS
BERBASIS IOT DENGAN MENGGUNAKAN TENAGA SURYA

(2024; xiv + 64 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

Ahmad Fauzan Hanif
062130310854

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Kemajuan teknologi yang cepat telah mendorong inovasi berbagai alat dan fasilitas
untuk menyelesaikan pekerjaan dengan lebih efisien. Salah satu contoh penerapan
teknologi canggih adalah di industri pencucian mobil. Sebagai respons terhadap
permintaan akan inovasi teknologi yang cepat, penyusun merancang dan
mengembangkan sebuah prototipe mesin cuci mobil otomatis yang menggunakan
konsep Internet of Things (loT) dan tenaga surya. Untuk teknologi loT
memungkinkan pengontrolan dan pemantauan yang efisien. Prototipe ini terdiri dari
berbagai komponen seperti sel surya, pengontrol pengisian daya surya, baterali,
conveyor, sensor, module relay, motor DC, dan mikrokontroler ESP 32 yang
terintegrasi dengan aplikasi Arduino IDE dan Blynk untuk pengontrolan dan
pemantauan. Pengujian dilakukan untuk memastikan setiap komponen berkinerja

optimal dalam berbagai kondisi operasional.

Keywords: Mesin Cuci Mobil Otomatis, Internet of Things (1oT), Tenaga Surya,
Mikrokontroler ESP 32



ABSTRACT

DESIGN AND BUILD A PROTYPE OF AN IOT-BASED AUTOMATIC
CAR WASHING MACHINE USING SOLAR POWER

(2024; xiv + 64 pages + Blibliography + Attachments)

Ahmad Fauzan Hanif

062130310854

Department of Electrical Engineering
Electrical Enginnering Study Program
State Polytechnic of Sriwijaya

Rapid technological advances have encouraged the innovation of various tools and
facilities to complete work more efficiently. One example of the application of
advanced technology is in the car washing industry. In response to the demand for
rapid technological innovation, the author designed and developed a prototype of
an automatic car washing machine that uses the concept of the Internet of Things
(IoT) and solar power. 10T technology enables efficient control and monitoring.
This prototype consists of various components such as solar cells, solar charging
controller, battery, conveyor, sensors, relay module, DC motor, and ESP 32
microcontroller which is integrated with the Arduino IDE and Blynk applications
for control and monitoring. Testing is carried out to ensure each component

performs optimally under various operational conditions.

Keywords: Automatic Car Wash Machine, Internet of Things (IoT), Solar Power,
ESP 32 Microcontroller
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