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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN TORSI METER UNTUK MENGUKUR TORSI 

PADA MOTOR LISTRIK BERBASIS MIKROKONTROLER 

(2024:45 Halaman + 26 Gambar + 3 Tabel + Daftar Pustaka) 

 

Haykallahmi Egrihadi 

062130310861 

Jurusan Teknik Elektro  

Program Studi DIII Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun torsi meter 

berbasis mikrokontroler untuk mengukur torsi motor listrik menggunakan sensor 

rotary encoder dan load cell. Metode yang digunakan dalam penelitian ini meliputi 

desain perangkat keras dan perangkat lunak, instalasi sensor encoder dan load cell, 

serta pengujian menggunakan prony brake. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

torsi meter yang dirancang mampu mengukur torsi dengan akurasi yang tinggi, di 

mana torsi meningkat seiring dengan penurunan kecepatan putaran motor. 

Kesimpulan dari penelitian ini adalah bahwa torsi meter berbasis mikrokontroler 

efektif untuk mengukur torsi motor listrik, dan dapat diimplementasikan dalam 

berbagai aplikasi industri untuk meningkatkan kontrol dan pemantauan. 

 

Kata Kunci : Torsi meter, mikrokontroler, sensor encoder, load cell, motor listrik. 
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ABSTRACT 

DESIGN AND BUILD A TORQUE METER FOR MEASURING TORQUE 

IN MICROCONTROLLER BASED ELECTRIC MOTORS 

(2024:45 Pages + 26 Images + 3 Tables + Bibliography) 

 

 

Haykallahmi Egrihadi 

062130310861 

Department of Electrical engineering 

Electrical Engineering Study Program 

Sriwijaya State Polytechnic 

 

This research aims to design and build a microcontroller-based torque meter 

to measure electric motor torque using a rotary encoder and load cell sensor. The 

methods used in this research include hardware and software design, installation of 

encoder sensors and load cells, as well as testing using a prony brake. The test 

results show that the designed torque meter is capable of measuring torque with 

high accuracy, where the torque increases as the motor rotation speed decreases. 

The conclusion of this research is that microcontroller-based torque meters are 

effective for measuring electric motor torque, and can be implemented in various 

industrial applications to improve control and monitoring. 

 

Keywords:Torque meter,microcontroller,encoder sensor, load cell, electric motor. 
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