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ABSTRAK
ANALISA MOTOR SERVO SEBAGAI PENGATUR PEMBATAS PAKAN
PADA ALAT PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS
(2024: X1V + 52 Halaman + Daftar Pustaka + Daftar Isi + Daftar Gambar +
Daftar Tabel + Lampiran)

Prasetyo Ageung Pangestu
062130310937

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Untuk membantu pembudidaya ikan, pada penelitian ini dirancang suatu sistem
yang dapat bekerja secara otomatis untuk memberi pakan kepada ikan pada jadwal
dan jumlah yang sesuai dengan kebutuhan. Alat pemberi pakan ikan otomatis
berbasis mikrokontroler secara garis besar memiliki fitur untuk membuka dan
menutup tempat pakan ikan secara otomatis dan juga dapat ditentukan pengaturan
waktunya oleh pengguna. Pada tahap ini implementasi dibuat berdasarkan hasil
analisis yang terinci terhadap suatu sistem. Sistem pakan ikan otomatis ini terdiri
dari Motor Servo berfungsi untuk keluaran pakan ikan dari wadah pakan itu sendiri.
Pengujian motor servo dilakukan secara real pada aquarium ikan dengan tiga kali
penjadwalan yang menghasilkan keluaran pakan rata rata 14 gram sekali kerja.
Tegangan yang dihasilkan saat motor servo bekerja yaitu 4.864 (volt) dan arus yg
dihasilkan 0,2 (ampere). Servo motor akan bekerja sesuai waktu yg telah di
jadwalkan melalui alat RTC sebagai pengatur waktu yg di coding melalui program
aplikasi ARDUINO IDE. Hasil penelitian menunjukkan alat ini dapat bekerja
otomatis memberikan pakan ikan melalui bantuan motor servo sesuai jadwal dari
dari pukul 07:00 sampai dengan pukul 19:00 WIB. RTC DS3231 mampu berfungsi

dengan baik dalam memberikan informasi waktu penjadwalan secara realtime.

Kata Kunci : Motor Servo Sebagai Alat Pemberi Pakan Ikan Otomatis
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ABSTRACT
ANALYSIS OF SERVO MOTOR AS A FEED LIMITING REGULATOR IN
AUTOMATIC FISH FEEDING EQUIPMENT
(2024: X1V + 52 Pages + Bibliography + Table of Contents + List of Figures +
List of Tables + Attachments)

Prasetyo Ageung Pangestu
062130310937

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

To help fish farmers, in this research a system was designed that can work
automatically to feed fish on a schedule and in quantities that suit their needs. In
general, microcontroller-based automatic fish feeding tools have a feature to open
and close the fish feeder automatically and can also be set by the user. At this stage,
implementation is made based on the results of a detailed analysis of a system. This
automatic fish feeding system consists of a Servo Motor which functions to output
fish food from the feed container itself. Servo motor testing was carried out in real
time in a fish aquarium with three scheduling times which resulted in an average
feed output of 14 grams per operation. The voltage produced when the servo motor
works is 4,864 (volts) and the current produced is 0.2 (amperes). The servo motor
will work according to the time that has been scheduled via the RTC tool as a timer
which is coded via the ARDUINO IDE application program. The research results
show that this tool can work automatically to provide fish food with the help of a
servo motor according to a schedule from 07:00 to 19:00 WIB. RTC DS3231 is able

to function well in providing real-time scheduling information.

Keywords: Servo Motor as an Automatic Fish Feeding Tool
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