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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ROTARY PARKING MENGGUNAKAN MOTOR DC
DENGAN RFID DAN MONITORING BERBASIS IoT
(UNTERNET OF THINGS) VIA TELEGRAM

(2024 : xv + 93 halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

M. Sabar Husayni
062130310955

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Parkir di perkotaan padat menjadi tantangan besar karena peningkatan jumlah
kendaraan menyebabkan kekurangan ruang parkir, kemacetan, dan polusi udara.
Semakin bertambahnya jumlah kendaraan, maka dibutuhkan lahan parkir untuk
menampung banyak kendaraan. Keterbatasan lahan sering mengakibatkan parkir
liar yang berdampak negatif hingga terjadi kemacetan. Rotary parking merupakan
salah satu solusi untuk memaksimalkan penggunaan lahan parkir yang terbatas
dengan lebih efisien. Untuk menggerakkan rotary parking, diperlukan sebuah
motor DC. Pada rancang bangun rotary parking ini, yang memiliki kapasitas 20 kg,
dipilih motor wiper DC shunt dengan kapasitas daya 10-50 watt, 12VDC, dan arus
1-4 Ampere. Rancang bangun ini dilengkapi dengan teknologi RFID untuk
memastikan keamanan akses kendaraan. Pengujian dilakukan delapan kali dengan
beban bertahap mulai dari 16,5 kg hingga 20 kg. Hasil menunjukkan bahwa alat
mampu bekerja dengan baik pada setiap tahap beban, dengan daya output berkisar
dari 14,46 Watt pada beban 16,5 kg hingga 12,76 watt pada beban 20 kg.
Kesimpulannya, alat rotary parking ini mampu bekerja sesuai harapan, menangani
beban mobil dan total beban 20 kg dengan efisien, serta menyediakan keamanan
tambahan melalui penggunaan RFID dan kemudahan pemantauan melalui IoT.

Kata kunci: Parkir berputar, Rancang bangun, Motor DC
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ABSTRACT

DESIGN AND CONSTRUCTION OF ROTARY PARKING USING DC
MOTOR WITH RFID AND IoT BASED MONITORING

(INTERNET OF THINGS) VIA TELEGRAM
(2024 : xv + 93 Page + References + Attachment)

M. Sabar Husayni
062130310955
Electrical engineering major

Electrical Engineering Study Program
Sriwijaya State Polytechnic

Parking in dense urban areas is a big challenge because the increase in the
number of vehicles causes a shortage of parking spaces, congestion and air
pollution. As the number of vehicles increases, parking space is needed to
accommodate many vehicles. Limited land often results in illegal parking which
has a negative impact resulting in traffic jams. Rotary parking is one solution to
maximize the use of limited parking space more efficiently. To move rotary
parking, a DC motor is needed. In this rotary parking design, which has a capacity
of 20 kg, a DC shunt wiper motor with a power capacity of 10-50 watts, 12VDC,
and a current of 1-4 Ampere was chosen. This system is equipped with RFID
technology to ensure safe vehicle access. The test was carried out eight times with
gradual loads ranging from 16.5 kg to 20 kg. The results show that the tool is able
to work well at each load stage, with output power ranging from 14.46 watts at a
load of 16.5 kg to 12.76 watts at a load of 20 kg. In conclusion, this rotary parking
system is able to work as expected, efficiently handling the car load and a total load
of 20 kg, as well as providing additional security through the use of RFID and easy
monitoring via loT.

Keywords: Rotating parking, Design, DC motor
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