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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM KACAMATA CERDAS UNTUK
TUNANETRA MENGGUNAKAN SENSOR ULTRASONIK DAN GPS
BERBASIS INTERNET OF THINGS

(2024: xv +88 Halaman +63 Gambar +11 Tabel + Lampiran + Daftar Pustaka)

AFIFAH JULIANTI

062130331136

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Perkembangan teknologi sudah mengubah kehidupan masyarakat yang memiliki
keterbatasan fisik, termasuk penyandang tunanetra. Penemuan Braille yang
memungkinkan para penyandang tunanetra membaca dan mengoperasikan
komputer maupun handphone. Namun, mereka tetap saja membutuhkan tongkat
dan orang terdekat untuk membimbing mereka dalam menjalankan dan melakukan
aktivitas sehari-hari. Oleh karena itu, untuk mengatasi masalah tersebut, penulis
dalam penelitian ini akan menghasilkan atau membuat suatu kacamata cerdas yang
dapat digunakan untuk tunanetra dalam menjalankan dan melakukan aktivitasnya.
Yang mana kacamata ini dilengkapi sensor Ultrasonik dan GPS yang berbasis
Internet of Things. Sensor Ultrasonik digunakan untuk mendeteksi adanya halangan
atau objek di depan tunanetra dengan jarak sejauh < 300 cm. Dimana ketika sensor
mendeteksi adanya halangan atau objek pada jarak < 300, sensor akan memberikan
informasi kepada tunanetra dengan indikator suara dari buzzer dan memberikan
notifikasi telegram kepada pemantau. Kacamata ini juga mampu memberikan
informasi keberadaan pemantau tunanetra melalui Android pada aplikasi MIT
berupa tampilan maps serta titik koordinat, melalui aplikasi ini keberadaan
tunanetra dapat dipantau secara realtime. Dengan demikian sistem kacamata cerdas
ini diharapkan membantu tunanetra melakukan aktivitas sehari-hari.

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik, Buzzer, GPS



ABSTRACT

DESIGN AND BUILD A SMART GLASSES SYSTEM FOR THE BLIND
USING ULTRASONIC SENSORS AND GPS BASED ON THE INTERNET OF
THINGS

(2024: xv +88 Pages +63 Figures +11 Tables + Attachments + List of References)

AFIFAH JULIANTI

062130331136

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING
TELECOMMUNICATION ENGINEERING DIIl STUDY PROGRAM
SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC

The development of technology has changed the lives of people with physical
limitations, including the blind. The discovery of Braille allows the blind to read
and operate computers and mobile phones. However, they still need a cane and a
loved one to guide them in carrying out and doing their daily activities. Therefore,
to overcome this problem, the author in this study will produce or create smart
glasses that can be used for the blind in carrying out and doing their activities.
Which glasses are equipped with Ultrasonic and GPS sensors based on the Internet
of Things. Ultrasonic sensors are used to detect obstacles or objects in front of the
blind at a distance of <300 cm. Where when the sensor detects an obstacle or object
at a distance of <300, the sensor will provide information to the blind with a sound
indicator from the buzzer and provide a telegram notification to the monitor. These
glasses are also able to provide information on the whereabouts of the blind
monitor via a Android on the MIT application in the form of a map display and
coordinate points, through this application the whereabouts of the blind can be
monitored in real time. Thus, this smart glasses system is expected to help the blind
carry out their daily activities.

Keywords : Ultrasonic sensors, Buzzer, GPS
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