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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING POSISI DAN RIWAYAT 

JELAJAH PADA ANAK TK MENGUNAKAN TEKNOLOGI INTERNET 

OF THINGS (IoT)  

(2024 : xvii + 86 Halaman + 48 Gambar + 9 Tabel + 5 Lampiran) 

 

TRIMUNA TSUROYA 

062130331115 

JURUSAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA  

 

Keamanan dan keselamatan anak adalah prioritas utama bagi orang tua dan 

pengasuh. Dengan meningkatnya mobilitas anak, solusi pemantauan yang efektif 

menjadi penting untuk memastikan kesejahteraan mereka. Metode tradisional 

seperti pengawasan visual dan perangkat pelacakan fisik seringkali tidak praktis 

dan memakan waktu. Teknologi Internet of Things (IoT) menawarkan solusi yang 

menjanjikan untuk mengatasi tantangan ini dengan menyediakan pelacakan lokasi 

real-time dan kemampuan pemantauan yang komprehensif. Perangkat ringan dan 

ramah anak akan dipasang pada tas punggung Perangkat ini akan dilengkapi dengan 

modul GPS untuk memperoleh data lokasi, modul komunikasi untuk transmisi data, 

dan unit mikrokontroler untuk pemrosesan dan manajemen data sensor. Aplikasi 

mobile yang mudah digunakan akan dikembangkan untuk orang tua atau pengasuh 

untuk mengakses informasi pelacakan anak. Aplikasi ini akan menampilkan lokasi 

anak saat ini di peta, memberikan data pelacakan historis, dan mengaktifkan fitur 

geofencing. Orang tua akan menerima pemberitahuan ketika anak mereka 

memasuki atau keluar dari zona aman yang ditentukan. Data pelacakan historis 

memungkinkan orang tua untuk mendapatkan wawasan tentang rutinitas harian 

anak mereka dan mengidentifikasi potensi masalah keamanan. Sistem monitoring 

posisi dan riwayat jelajah pada anak TK menggunakan teknologi IoT memiliki 

potensi untuk merevolusi praktik keamanan dan pemantauan anak. Dengan 

memanfaatkan kekuatan teknologi IoT, orang tua dan pengasuh dapat memperoleh 

wawasan real-time tentang keberadaan anak mereka, memastikan kesejahteraan 

mereka, dan mengurangi kecemasan. Sistem ini serbaguna dan dapat diterapkan di 

berbagai pengaturan, termasuk institusi pendidikan, perawatan kebutuhan khusus, 

dan aktivitas luar ruangan. 

Kata Kunci: Pelacakan GPS, NodeMCU, MQTT, Database,   
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ABSTRACT 

 

DESIGNING AND BUILDING A POSITION MONITORING AND  

TRACKING HISTORY SYSTEM FOR KINDERGARTEN CHILDREN 

USING INTERNET OF THINGS (IOT) TECHNOLOGY  

(2024 : xvii + 86 Halaman + 48 Gambar + 9 Tabel + 5 Lampiran) 

 

TRIMUNA TSUROYA 

062130331115 

ELECTRO ENGINEERING  

STUDY PROGRAM TELECOMMUNICATION ENGINEERING  

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 

The safety and security of children is a top priority for parents and caregivers. With 

the increasing mobility of children, effective monitoring solutions have become 

essential to ensure their well-being. Traditional methods such as visual surveillance 

and physical tracking devices are often cumbersome and time consuming. Internet 

of Things (IoT) technology offers a promising solution to overcome these 

challenges by providing real-time location tracking and comprehensive monitoring 

capabilities. The lightweight, child-friendly device will be mounted on the 

backpack. The device will be equipped with a GPS module for acquiring location 

data, a communication module for data transmission, and a microcontroller unit for 

sensor data processing and management. An easy-to-use mobile application will be 

developed for parents or caregivers to access child tracking information. The app 

will display the child's current location on a map, provide historical tracking data, 

and enable geofencing features. Parents will receive notifications when their child 

enters or leaves a designated safe zone. Historical tracking data allows parents to 

gain insight into their child's daily routine and identify potential safety issues. A 

system for monitoring position and roaming history in kindergarten children using 

IoT technology has the potential to revolutionize child safety and monitoring 

practices. By harnessing the power of IoT technology, parents and caregivers can 

gain real-time insight into their child's whereabouts, ensure their well-being, and 

reduce anxiety. The system is versatile and can be applied in a variety of settings, 

including educational institutions, special needs care, and outdoor  

activities.Keywords: GPS Tracking, NodeMCU, MQTT, Database 
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