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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ROBOT PENYEDOT DEBU PADA LANTAI 

MASJID BERBASIS INTERNET OF THINGS (IOT) 

(2024 : xv + 63 Halaman + 39 Gambar + 14 Tabel + Lampiran + Daftar 

Pustaka) 
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062130331120 
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Rumah ibadah adalah tempat yang digunakan oleh umat beragama untuk 

menjalankan ajaran agama masing-masing, salah satu contoh rumah ibadah yaitu 

masjid. Selain digunakan untuk beribadah, masjid juga digunakan untuk kegiatan 

lainnya sehingga penting untuk selalu menjaga kebersihan masjid. Salah satu cara 

untuk membersihkan masjid adalah dengan membersihkan debu dan kotoran. 

Namun, kegiatan ini masih menggunakan sapu sehingga membutuhkan waktu yang 

cukup lama dengan efisiensi yang kurang karena masih menggunakan tenaga 

manusia. Di era berkembangnya teknologi saat ini, diperlukan inovasi untuk 

menghemat waktu dan tenaga dalam membersihkan masjid. Penggunaan tenaga 

robot dapat menjadi salah satu inovasi yang dapat digunakan. Terciptanya robot 

penyedot debu dapat digunakan untuk melakukan berbagai macam tugas fisik 

sehingga dapat memudahkan pekerjaan manusia. Robot juga dapat dihubungkan 

dengan teknologi Internet of Things (IoT) untuk mempermudah dalam mengontrol 

robot penyedot debu melalui Smartphone. Dengan menggunakan Motor DC 

sebagai penggerak roda pada robot dan menggunakan berbagai macam sensor 

seperti Sensor ultrasonik, sensor debu, dan sensor kompas yang berfungsi untuk 

membantu kerja robot dengan menggunakan mikrokontroler ESP 32. Robot ini 

dapat digunakan menggunakan dua mode, yaitu dengan dikontrol melalui aplikasi 

MIT App Inventor pada smartphone dan secara otomatis. Penggunaan alat ini 

diharapkan dapat membantu mempermudah pekerjaan manusia dalam 

membersihkan masjid. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroler ESP 32, Sensor Ultrasonik, Sensor Debu, Sensor 

Kompas, Internet of Things 
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ABSTRACT 

DESIGN OF A ROBOT VACUUM CLEANER ON THE FLOOR OF A 

MOSQUE BASED ON THE INTERNET OF THINGS (IOT) 

(2024 : xv + 63 Pages + 39 Pictures + 14 Tabels + Attachments + List of 

References) 
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062130331120 

ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT 

PROGRAM STUDY OF TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Houses of worship are places used by religious people to carry out the teachings 

their respective religions, one example a house of worship is a mosque. Apart from 

being used for worship, mosques are also used for other activities so it is important 

to always keep the mosque clean. One way to clean the mosque is by cleaning dust 

and dirt. However, this activity still uses a broom so it takes quite a long time with 

less efficiency because it still uses human labor. In the current era of technological 

development, innovation is needed to save time and energy in cleaning the mosque. 

The use of robot power can be one of the innovations that can be used. The creation 

of a robot vacuum cleaner can be used to perform a variety of physical tasks so as 

to facilitate human work. Robots can also be connected with Internet of Things 

(IoT) technology to make it easier to control vacuum cleaner robots via 

Smartphones. A DC Motor is used as wheel drive on the robot and various sensors 

such as ultrasonic sensors, dust sensors, and compass sensors function to help the 

robot work using an ESP 32 microcontroller. This robot can be used in two modes, 

namely by being controlled through the MIT App Inventor application on a 

smartphone and automatically. The use of this tool is expected to help simplify 

human work in cleaning the mosque. 

 

Keywords : Mikrokontroler ESP 32, Ultrasonic Sensor, Dust Sensor, Compass 

Sensor, Internet of Things 
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