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ABSTRAK

PERANGKAT KERAS VIDEO BOOTH 360° BERBASIS INTERNET OF
THINGS (loT)

(2023 : xiv + 42 halaman + 41 gambar + 5 tabel + lampiran + Daftar Pustaka)

ULINUHA
062030331177
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PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Abstrak— Perangkat Keras Video Booth 360° Berbasis Internet of Things (1oT)
merupakan inovasi teknologi yang menggabungkan konsep booth video 360°
dengan teknologi Internet of Things (1oT). Perangkat ini dirancang untuk merekam
dan menghasilkan konten video 360° interaktif dengan kemampuan terhubung ke
jaringan internet. Melalui integrasi 10T, perangkat ini dapat dikontrol, dipantau, dan
dikelola dari jarak jauh melalui platform digital. Penelitian ini bertujuan untuk
merancang dan mengembangkan perangkat keras video booth yang mampu
menghadirkan pengalaman berinteraksi dengan konten video 360° secara lebih
dinamis dan terhubung. Metode penelitian meliputi perancangan perangkat keras,
pengembangan aplikasi 10T, serta pengujian fungsionalitas dan performa
perangkat. Pada penelitian ini hasil yang didapatkan dari kecepatan minimum
memiliki rata-rata kecepatan 9,5 RPM pada kecepatan medium memiliki rata-rata
kecepatan 11,9 RPM pada kecepatan maximum memiliki rata-rata kecepatan 15,5

RPM dan pada variatif sudut 55° memiliki hasil yang diharapkan.

Kata Kunci : RPM, Video Booth 360°, Internet Of Things



ABSTRACT

HARDWARE VIDEO BOOTH 360°BASED ON INTERNET OF THINGS (loT)
(2022 : xiv + 42 pages + 41 pictures + 5 tabels + Attachments + Bibliography)

ULINNUHA
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Abstract— Hardware of 360° Video Booth Based on Internet of Things (1oT) is a
technological innovation that combines the concept of a 360° video booth with
Internet of Things (1oT) technology. This device is designed to record and produce
interactive 360° video content with the capability of being connected to the internet.
Through 10T integration, this device can be controlled, monitored, and managed
remotely through a digital platform. This study aims to design and develop
hardware for a video booth that is capable of providing a more dynamic and
connected interactive experience with 360° video content. The research
methodology includes hardware design, 10T application development, and testing
of device functionality and performance. In this study, the results obtained from the
minimum speed have an average speed of 9.5 RPM, while the medium speed has an
average speed of 11.9 RPM, and the maximum speed has an average speed of 15.5

RPM. Additionally, at a variable angle of 55°, the expected results are achieved.

Keywords : RPM, Video Booth 360°, Internet Of Things
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