
LAPORAN AKHIR 

RANCANG BANGUN SISTEM MEKANIK DAN 

ELEKTRONIK ALAT PEMIPIH DAN PENCETAK MIE 

BERBASIS INTERNET OF THINGS (IoT) 

  

 

 

LAPORAN AKHIR  

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Oleh : 

 

Igas Hade 062130331182 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG  

 2024  



 

i 

 

 



 

ii 

 

PERNYATAAN KEASLIAN 

Saya yang bertanda tangan dibawah ini: 

Nama   : Igas Hade 

NIM   : 062130331182 

Program  Studi : Teknik Telekomunikasi 

Jurusan  : Teknik Elektro 

 

Menyatakan dengan sesungguhnya bahwa Laporan Akhir yang telah saya buat ini 

dengan judul “RANCANG BANGUN SISTEM MEKANIK DAN 

ELEKTRONIK ALAT PEMIPIH DAN PENCETAK MIE BERBASIS 

Internet Of Things (IoT)” adalah benar hasil karya saya sendiri dan bukan 

duplikasi serta tidak mengutif sebagian atau seluruhnya dari karya orang lain, 

kecuali yang disebutkan sumbernya. 

 

 

        

 

 

 

 



 

iii 

 

MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
 

“Banggalah dengan siapa dirimu,dan jangan malu dengan cara orang melihat mu” 

(anonim) 

 

‘kalau pendekar terjatuh dia tidak akan sedih dan tidak akan kecewa dia tidak 

akan nagis ,dia akan berdiri lagi ,kita tidak akan menyerah” 

(prabowo subianto) 

 

Tiada lembar paling indah dalam Laporan Akhir ini kecuali lembar persembahan, 

Laporan Akhir ini kupersembahkan untuk : 

• Kedua Orang Tua tercinta, Papa dan mama terima kasih sudah menjadi orang 

tua hebat yang sangat saya banggakan yang tak henti-hentinya selalu 

mendoakan, mencurahkan kasih sayang, memberikan perhatian, semangat, 

motivasi, nasihat dan dukungan baik secara moril maupun materil. 

• Kakak-kaka saya terima kasih sudah selalu mengingatkan untuk jangan 

menyerah dan selalu memberikan dukungan yang luar biasa. 

• Dosen Pembimbing saya yaitu, Ibu RA.Halimatussa’diyah,S.T,M.Kom dan 

Bapak Sholihin,S.T.,M.T. Terima kasih sudah senantiasa meluangkan waktu, 

membagikan ilmu dan bimbingannya. 

• Untuk diri saya sendiri Igas Hade terimakasih telah berjuang sejauh ini dalam 

mengerjakan laporan akhir ini. 

• Almamater tercinta Politeknik Negeri Sriwijaya yang saya banggakan. 

 

 
 

  



 

iv 

 

ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PEMIPIH DAN PENCETAK MIE BERBASIS 

INTERNET OF THINGS (IoT)  

(2024) 

IGAS HADE 

062130331182 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI D-III TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA  

Pembuatan alat  ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat pemipih dan 

pencetak mie berbasis Internet of Things (loT). Alat in dirancang untuk 

meningkatkan efisiensi dan produktivitas usaha kecil dan menengah (UMKM) 

dalam produksi mie. Menggunakan NodeMCU ESP32, alat ini dapat dikendalikan 

dari jarak jauh, memungkinkan pengguna untuk mengatur kecepatan dan operasi 

alat melalui aplikasi terhubung. Alat ini telah melalui berbagai tahap pengujian 

untuk memastikan setiap komponen berfungsi dengan baik, dari kontrol motor DC 

hingga antarmuka pengguna berbasis LCD. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

alat in berfungsi sesuai dengan spesifikasi yang direncanakan, mempermudah 

proses produksi mie, dan meningkatkan kapasitas produksi. Pengembangan lebih 

lanjut disarankan untuk meningkatkan day than komponen dan optimasi algoritma 

kontrol.  

Kata Kunci: Pemipih dan Pencetak Mie, Internet of Things (loT), NodeMCU 

ESP32, UMKM, Efisiensi Produksi. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF NOODLE FLASHING AND PRINTING 

EQUIPMENT BASED ON THE INTERNET OF THINGS 

(2024) 

IGAS HADE  

062130331182 

ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR 

STDUY D-III TELECOMMUNICATIONS ENGINEERING PROGRAM 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 
This project aims to design and build a noodle flattening and printing machine 

based on the Internet of Things (loT). The machine is designed to improve the 

efficiency and productivity of small and medium enterprises (SMEs) in noodle 

production. Using NodeMCU ESP32, the machine can be remotely controlled, 

allowing users to adjust the speed and operation through a connected application. 

The machine has undergone various testing phases to ensure each component 

functions correctly, from DC motor control to an LCD-based user interface. Test 

results indicate that the machine operates according to the planned specifications, 

facilitating the noodle production process and increasing production capacity. 

Further development is recommended to enhance component durability and 

optimize control algorithms. 

Keywords: Noodle Flattening and Printing Machine, Internet of Things (loT), 

NodeMCU ESP32, SMEs, Production Efficiency 
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pembimbing I dan II yang telah memberikan arahan, petunjuk dan 
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