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ABSTRAK

SISTEM MONITORING PERTANIAN DAN PANEN AEROPONIK
OTOMATIS PADA TUMBUHAN SELADA BERBASIS 10T DENGAN
METODE FUZZY LOGIC

(2024 xvi + 73 halaman + 48 gambar + 15 tabel + 9 lampiran)

MUHAMAD ARYA AL GHIFARI WIBOWO

062040352211

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Ketergantungan pada kondisi lingkungan yang optimal merupakan salah satu
tantangan utama dalam budidaya dengan metode aeroponik karena akar tanaman
aeroponik perlu mendapatkan penyiraman cairan nutrisi secara berkala agar
kelembapannya tetap terjaga dan tidak layu. Intensitas penyiraman dan kadar
nutrisi pada larutan juga perlu dikontrol agar tidak terlalu banyak maupun terlalu
sedikit untuk membantu akar tanaman menyerap nutrisi yang diberikan secara
efektif. Penelitian ini bertujuan untuk mengatasi tantangan tersebut melalui
perancangan sistem monitoring dan pengendalian otomatis pada budidaya
tanaman selada menggunakan metode aeroponik yang didukung oleh teknologi
Internet of Things (I0T), dengan penekanan pada penerapan fuzzy logic dengan
metode Sugeno dalam menentukan output durasi penyiraman berdasarkan input
data yang diterima sensor. Sistem ini menggunakan input sensor SHT20 untuk
suhu dan kelembapan serta Sensor Cahaya BH1750 untuk intensitas cahaya sebagi
input logika fuzzy dalam mengatur penyiraman secara otomatis, sementara sensor
TDS dan ultrasonik digunakan untuk memantau kapasitas dan konsentrasi zat pada
tandon nutrisi. Hasil penelitian ini mampu menerapkan sistem kendali fuzzy logic
untuk ouput durasi penyiraman dengan fungsi keanggotaan yaitu sebentar, sedang,
lama, dan sangat lama serta menentukan durasi penyiramannya berdasarkan rules
yang telah dibuat dan dapat dipantau pada Layar LCD atau degan peneraan
Internet of Things yang dapat diakses melalui smartphone.

Kata Kunci: Aeroponik, Selada, Fuzzy Logic, Internet of Things, Monitoring
Pertanian, Panen Otomatis
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ABSTRACT

AEROPONIC AGRICULTURE MONITORING SYSTEM AND AUTOMATED
HARVESTING FOR LETTUCE PLANTS BASED ON IOT WITH FUzZzY
LOGIC METHOD

(2024: xvi + 73 pages + 48 figures + 15 tables + 9 attachments)

MUHAMAD ARYA AL GHIFARI WIBOWO

062040352211

ELECTRICAL ENGGINERING DEPARTMENT

PROGRAM OF STUDY IN APPLIED BACHELOR DEGREE OF
TELECOMMUNICATION ENGINEERING

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Dependence on optimal environmental conditions is one of the main challenges in
aeroponic cultivation because aeroponic plant roots need regular nutrient
solution spraying to maintain their moisture and prevent wilting. Additionally, the
intensity of spraying and the nutrient levels in the solution must be controlled to
ensure they are neither too much nor too little, helping plant roots absorb the
provided nutrients effectively. This research aims to address these challenges by
designing an automatic monitoring and control system for lettuce cultivation using
the aeroponic method supported by Internet of Things (IOT) technology, with an
emphasis on the application of Fuzzy Logic with the Sugeno Method to determine
the output duration of spraying based on input data received from sensors. The
system uses SHT20 sensors for temperature and humidity and BH1750 Light
Sensors for light intensity as fuzzy logic inputs to regulate automatic spraying,
while TDS and ultrasonic sensors are used to monitor the capacity and
concentration of substances in the nutrient reservoir. The results of this research
successfully implement a fuzzy logic control system for the output duration of
spraying with membership functions categorized as short, medium, long, and very
long, and determine the spraying duration based on established rules that can be
monitored on an LCD screen or via Internet of Things applications accessible
through a smartphone

Keywords: Aeroponic; Fuzzy Logic; Internet of Thing; Agricultural Monitoring;
Automatic Watering
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