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ABSTRAK 

Rancang Bangun Sepeda Penarik Gerobak Beban Kapasitas 200 kg 

(2014: XIV + 63 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Daftar Grafik ) 

 

ADE KURNIAWAN 

0610 3020 0815 

JURUSAN TEKNIK MESIN  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Tujuan utama dari rancang bangun sepeda penarik gerobak beban kapasitas 

200 kg ini adalah untuk membantu proses pengangkatan tool dan sparepart bengkel 

maintenance and repair dengan gerobak yang berisi alat bengkel secara rata-rata 

kekuatan manusia. Saat ini sepeda penarik gerobak masih belum banyak digunakan 

di lingkungan perbengkelan karena pemakaiannya yang masih menggunakan 

prinsip konvesional. Penulis ingin mengetahui  mungkinkah  untuk membuat  

kendaraan  yang  efektif, efisien dengan biaya yang rendah dan digunakan.  

Rancang bangun sepeda penarik gerobak ini di lakukan dengan cara 

merancang bentuk kendaraan roda tiga, serta dua roda di belakang sebagai penahan 

titik berat total. Equipment–equipment yang direncanakan dalam rancang bangun  

sepeda penarik gerobak beban kapasitas 200 kg ini adalah gaya injak pada engkol 

penggerak sebesar 1529,1575 N. 
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