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MOTTO : 

 Hidup adalah perjuangan, maka menyerah bukanlah penyesalan 

karena kegagalan merupakan sebagian kecil menuju jalan 

kesuksesa. 

 berusahalah menjadi lebih baik dan terbaik 

 Man Shobaro Zhofiro “ siapa yang bersabar dia akan menang” 

 Orang yang kuat bukan orang yang tidak punya masalah tetapi 
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kita . 
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Abstrak 

Muhammad Hidayat NIM. 061130200831. Rancang Bangun Simulasi Overhead 

Crane Laporan Akhir Jurusan Teknik Mesin, Program Studi Teknik Mesin, 

Konsentrasi Alat Berat Fakultas, Politeknik Negeri Sriwijaya.  

Isi xiii+ 84 halaman + halaman lampiran.  

 

Sejalan dengan perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada era 

modern sekarang, banyak sekali simulasi-simulasi yang telah diciptakan, baik 

dalam bentuk simulasi dalam layar ataupun simulasi dalam ukuran prototype. 

 

Prinsip kerja pada alat simulasi ini yaitu menggunakan motor listrik DC 

dan motor servo sebagai penggerak dan aki sebagai penyuplai energi. Alat ini 

dapat melakukan pergerakkan umum yang pada overhead crane sebenarnya. 

Mulai dari pergerakkan hoist, palang dan dapat berjalan. Kapasitas angkut dari 

alat ini yaitu sebesar 2kg. 
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Abstract 

Muhammad Hidayat NIM. 061130200831. Simulation Design of Overhead Crane 

Final Report of the Department of Mechanical Engineering, Mechanical 

Engineering Studies, Concentration Heavy Equipment School, Polytechnic of 

Sriwijaya. 

Contents xiii + 84 pages + pages of appendices.  

 

In line with the development of science and technology in the modern era, 

a lot of simulations that have been created, both in the form of simulation on the 

screen or in the size of the prototype simulation. 

 

 The working principle in this simulation tool that uses a DC electric 

motors and servo motors as propulsion and battery as an energy supplier. This 

tool can do a general movement in the actual overhead crane. Start of hoist 

movement, bars and can run. Transport capacity of the tool that is equal to 2kg. 
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