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ABSTRAK

Nama : M. Farhan Lazuardi
NPM : 062330200253
Jurusan Teknik Mesin
Program Studi :  D-III Teknik Mesin

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Troli Pengangkut Barang Dengan

Sistem Penggerak Motor Bensin (Proses Perancangan)

(2026: xiii + 79 Halaman, 38 Gambar, 3 Tabel + 7 Lampiran)

Mobilisasi barang di lingkungan permukiman padat penduduk sering
mengalami kendala akibat akses jalan yang sempit sehingga tidak dapat dilalui
kendaraan roda empat. Kondisi tersebut menyebabkan proses pengangkutan barang
masih banyak dilakukan secara manual, sehingga membutuhkan tenaga yang besar,
waktu yang lebih lama, serta berpotensi menimbulkan kelelahan bagi pekerja. Oleh
karena itu, penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun troli
pengangkut barang dengan sistem penggerak motor bensin sebagai alternatif alat
bantu mobilisasi barang yang lebih efektif dan efisien. Metode yang digunakan
meliputi identifikasi kebutuhan, perancangan desain menggunakan perangkat lunak
CAD, pemilihan material, perhitungan kekuatan rangka dan sistem transmisi,
pembuatan komponen, serta perakitan alat. Rangka utama menggunakan besi
hollow 40 x 60 x 2 mm, sedangkan rangka bak menggunakan besi hollow 20 x 40
x 2 mm dengan pelat baja setebal 2 mm. Sistem penggerak menggunakan motor
bensin berdaya 7,5 HP yang dihubungkan dengan kampas ganda sentrifugal,
transmisi rantai dan sproket, serta dilengkapi sistem pengereman cakram hidrolik.
Berdasarkan hasil perancangan dan perhitungan, rangka utama memiliki kapasitas
beban maksimum sebesar 393,78 kg sehingga memenuhi kebutuhan beban rencana
sebesar 250 kg. Hasil perancangan menunjukkan bahwa troli memiliki konstruksi
yang kuat, sistem transmisi yang mampu meneruskan daya secara efektif, serta
dimensi yang sesuai untuk digunakan pada jalan atau lorong sempit di lingkungan
permukiman padat. Troli yang dirancang diharapkan dapat membantu
meningkatkan efisiensi proses pengangkutan barang, mengurangi beban kerja
operator, serta mempermudah distribusi barang pada area dengan akses terbatas.

Kata Kunci: Troli Pengangkut, Motor Bensin, Pengangkutan Barang, Transmisi,

Perancangan.
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ABSTRACT

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A GOODS TRANSPORT TROLLEY
WITH A GASOLINE MOTOR DRIVE SYSTEM
(DESIGN PROCESS)

(2026: xiii + 79 pp. + 38 Figures + 3 Tables + 7 Attachments)

M. Farhan Lazuardi
NPM. 062330200253

DIPLOMA-III MECHANICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM
MECHANICAL ENGINEERING DEPARTMENT
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Mobilization of goods in densely populated residential areas often
encounters obstacles due to narrow road access that cannot be passed by four-
wheeled vehicles. This condition causes the process of transporting goods to still
be done manually, thus requiring a lot of energy, taking longer, and potentially
causing fatigue for workers. Therefore, this study aims to design and build a goods
transport trolley with a gasoline motor drive system as an alternative tool for
mobilizing goods that is more effective and efficient. The methods used include
identifying needs, designing designs using CAD software, material selection,
calculating the strength of the frame and transmission system, manufacturing
components, and assembling the tool. The main frame uses 40 % 60 x 2 mm hollow
iron, while the body frame uses 20 x 40 x 2 mm hollow iron with 2 mm thick steel
plates. The drive system uses a 7.5 HP gasoline motor connected to a centrifugal
double clutch, chain and sprocket transmission, and is equipped with a hydraulic
disc braking system. Based on the design and calculation results, the main frame
has a maximum load capacity of 393.78 kg, thus meeting the planned load
requirement of 250 kg. The design results show that the trolley has a strong
construction, a transmission system that is able to transmit power effectively, and
dimensions that are suitable for use on narrow roads or alleys in dense residential
areas. The designed trolley is expected to help improve the efficiency of the goods
transportation process, reduce the workload of operators, and facilitate the
distribution of goods in areas with limited access.

Keywords : Transport Trolley, Gasoline Engine, Goods Transport, Transmission,

Design.
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