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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL SIRKULASI NUTRISI DAN 

SISTEM PENGKABUTAN AKAR BAYAM PADA AEROPONIK 

BERBASIS TENAGA SURYA 

(2026 : xiii + 59 Halaman + 37 Gambar + 12 Tabel + Daftar Pustaka + 

Lampiran) 

   

INDRA SATRIA 

062330320669 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Aeroponik merupakan metode budidaya tanaman tanpa media tanah yang 

memanfaatkan larutan nutrisi dalam bentuk kabut untuk memenuhi kebutuhan air 

dan unsur hara tanaman. Keberhasilan sistem aeroponik sangat bergantung pada 

kontinuitas pengkabutan akar dan ketersediaan larutan nutrisi. Penelitian ini 

bertujuan untuk merancang dan membangun sistem kontrol sirkulasi nutrisi serta 

sistem pengkabutan akar bayam berbasis tenaga surya menggunakan 

mikrokontroler Arduino Mega 2560. Sistem ini memanfaatkan sensor Real Time 

Clock (RTC) DS3231 untuk mengatur jadwal pengkabutan secara otomatis dan 

sensor ultrasonik HC-SR04 untuk mendeteksi ketinggian air pada tangki nutrisi 

sehingga proses pengisian nutrisi dapat berlangsung secara otomatis. Sumber 

energi utama sistem berasal dari panel surya yang dilengkapi solar charge 

controller dan baterai sebagai penyimpan energi. 

Kata kunci: Aeroponik, Arduino Mega 2560, Sensor Ultrasonik HC-SR04, 

RTC DS3231, Panel Surya, Pengkabutan Akar. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF A NUTRIENT CIRCULATION 

CONTROL SYSTEM AND ROOT MISTING SYSTEM FOR SPINACH 

AEROPONICS POWERED BY SOLAR ENERGY 

(2026 : xiii + 59 Pages + 37 Figures + 12 Tables + References + 

Appendices) 

 

INDRA SATRIA 

062330320669 

ELECTRICAL ENGINEERING 

STUDY PROGRAM ELECTRONICS ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

Aeroponics is a soilless cultivation method that utilizes nutrient solution in 

the form of mist to supply water and essential nutrients to plant roots. The 

performance of an aeroponic system largely depends on the continuity of root 

misting and the availability of nutrient solution. This study aims to design and 

develop a solar-powered nutrient circulation control system and root misting 

system for spinach using an Arduino Mega 2560 microcontroller. The system 

employs a DS3231 Real-Time Clock (RTC) module to automatically schedule the 

root misting process and an HC-SR04 ultrasonic sensor to monitor the nutrient 

tank water level, enabling automatic nutrient replenishment when required. The 

system is powered by a solar photovoltaic panel integrated with a solar charge 

controller and a battery for energy storage. 

Keywords: Aeroponics, Arduino Mega 2560, HC-SR04 Ultrasonic Sensor, 

DS3231 Real-Time Clock (RTC), Solar Panel, Root Misting. 
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