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MOTTO

 Sadarlah dalam segala sesuatu jangan sampai berbuai
dan terlena oleh waktu.
 Bekerja keraslah untuk mencapai sesuatu yang

diinginkan.
 Lebih baik diam dari pada dusta.

Kupersembahkan Untuk:
 Ayahku Redi Ejaya (Alm) dan ibuku

Erliah yang tercinta dan tersayang.
 Adikku Sujarni dan serta seluruh

keluargaku yang ku cintai dan ku sayangi.
Kepada pembimbing dan instruktur

Politeknik Negeri Sriwijaya.
Kedua fartnerku Ahmad Suryadi dan

Bambang Utoyo yang telah bekerja sama
dengan baik.

Rekan-rekan seperjuangan kelas 6 MC
konsentrasi Alat Berat angkatan ketiga
(2011).

Almamaterku Politeknik Negeri Sriwijaya.
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Abstrak

Sukandi Ekariah NIM. 061130200142. Rancang Bangun Simulasi Compactor

dengan Sistem Mekanis. Laporan Akhir Jurusan Teknik Mesin, Program Studi

Teknik Mesin, Konsentrasi Alat Berat, Fakultas Politeknik Negeri Sriwijaya.

Isi xi + 50 halaman + halaman lampiran.

Sejalan dengan perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada era

modern sekarang, banyak sekali simulasi-simulasi yang telah diciptakan, baik

dalam bentuk simulasi dalam layar ataupun simulasi dalam ukuran prototype.

Prinsip kerja pada alat simulasi ini yaitu menggunakan motor bensin

sebagai penggerak utama. Alat ini dapat melakukan pergerakkan umum yang pada

compactor sebenarnya.
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Abstract

Sukandi Ekariah NIM. 061130200142. The Design and Simulation of movement is

Compactor with Mechanical Systems. Final Report of the Department of

Mechanical Engineering, Mechanical Engineering Program, Concentration Heavy

Equipment School, Polytechnic of Sriwijaya.

Contents xi + 50 pages + pages of appendices.

In line with the development of science and technology in the modern era
now, a lot of simulations that have been created, both in the form of simulation on
the screen or in the size of the prototype simulation.

The working principle in this simulation tool that uses a gasoline motor
drive. This tool can do a general movement in the actual compactor. Ranging
from drum roller and can run.
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