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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Angkat Fleksibel Untuk Sepeda Motor Bebek
(Proses Pembuatan)
(2014: 12 + 85 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)

SATRIO INDRA PRAMANA
061130200812

JURUSAN TEKNIK MESIN
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAY A

Tujuan utama dari rancang bangun alat angkat sepeda motor bebek fleksibel
ini adalah untuk lebih mempermudah masyarakat, khususnya diperbengkelan
untuk membantu mekanik dalam memperbaiki sepeda motor, tanpa memerlukan
daya listrik sehingga kapanpun alat ini bisa dioperasikan, yang paling penting alat
ini bisa dilipat, mudah untuk dipindahkan dan menghemat tempat.

Alat ini dirancang khusus untuk mengangkat kendaraan motor bebek beroda
dua. Untuk penyelesaian perancangan maka perlu diketahui beban aksi yang harus
mampu ditahan oleh alat ini yaitu berupa berat dan dimensi dari berbagai jenis
motor bebek beroda dua yang ada dipasaran khususnya di kota Palembang.

Alat angkat fleksibel untuk sepeda motor bebek ini cara kerjanya dengan
menggunakan chain hoist yang digantung pada tiang penyangga atas kemudian
diputar sehingga menaikkan tapak yang terhubung dengan pengait pada bagian
kontruksi penahan tapak. Chain hoist-lah yang berperan penting dalam
pengoperasian alat angkat fleksibel untuk sepeda motor bebek ini.

Pada proses rancang bangun lakukan perancangan dan perincian dengan
seteliti mungkin sehingga perancangan yang dilakukan mendapatkan hasil yang
maksimal serta dapat menimalisir biaya produksi. Pembuatan alat dengan bentuk

dan variasi yang menarik akan menciptakan suatu daya tarik tersendiri.
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