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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Sistem Kontrol Tangga Eskalator Berbasis Mikrokontroler 

 

 

(Danny Julian Wahyudi ; 2015 ; 41 Halaman) 

 

 Laporan akhir ini berisi tentang alat tangga eskalator otomatis yang 

dikontrol oleh mikrokontroler sehingga dapat dioperasikan untuk mengangkut 

orang antar lantai secara otomatis yaitu dapat bergerak ke atas atau kebawah 

berdasarkan sensor-sensor yang dipasang. Program yang digunakan pada alat 

adalah bahasa pemprograman C. Cara kerja alat ini adalah dengsn melihat 

terhalang atau tidaknya cahaya dari dioda infra merah yang diarahkan ke 

permukaan dioda photo merupakan parameter ada atau tidaknya pengguna tangga 

eskalator. Jika cahaya infra merah terhalang, kondisi ini berarti sensor tersebut 

aktif dan jika tidak berarti sensor tersebut tidak aktif. Aktifnya sensor yang 

dipasang dibagian bawah eskalator akan disikapi dengan bergeraknya tangga 

eskalator ke atas dan trafic light yang dipasang dibagian bawah akan berwarna 

hijau (lampu hijau akan menyala) dan trafic light yang dipasang dibagian atas 

akan berwarna merah (lampu merah akan menyala) begitu pun sebaliknya. 
 

 

Kata Kunci : Mikrokontroler Atmega 16, Tangga eskalator, Sensor Inframerah. 
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ABSTRAK 

 

The Control System Architecture Of Stairs Escalators Based Microcontroller 

 

 

(Danny Julian Wahyudi ; 2015 ; 41 Halaman) 

 

This final report describes the tool automatic escalator stairs which are 

controlled by the microcontroller so that it can be operated to transport people 

between the floor automatically that is can move up or down based on sensor-

sensor installed. The program used in the tool is language programming C. 

Workings of this tool is to look at whether or not obstructed or light from the 

infrared diodes that are directed to the surface of the photo diode is a parameter or 

no user stairs escalators. If the infrared light is blocked, this condition means that 

the sensor is active and if the sensor does not mean inactive. Active sensors are 

mounted in the bottom of the escalator will be addressed with the back stairs 

escalators up and traffic light installed in the bottom green (the green light will 

light up) and a traffic light that is mounted on the top is red (the red light will turn 

on) so any otherwise. 
 
 

Keywords: Microcontroller Atmega 16 escalators, stairs 
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