RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL TANGGA ESKALATOR
BERBASIS MIKROKONTROLER

LAPORAN AKHIR

Laporan Akhir ini disusun sebagai salah satu persyaratan untuk
menyelesaikan
pendidikan Diploma I11 pada Jurusan Teknik Komputer
Politeknik Negeri Sriwijaya

OLEH:
DANNY JULIAN WAHYUDI
061230701276

JURUSAN TEKNIK KOMPUTER
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
PALEMBANG
2015



LEMBAR PENGESAHAN LAPORAN AKHIR

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL TANGGA ESKALATOR
BERBASIS MIKROKONTROLER

OLEH:
DANNY JULIAN WAHYUDI
061230701276

Palembang, Oktober 2015
Disetujui Oleh,

Pembimbing | Pembimbing 11

Ir. A.Bahri Joni Malyan,M.Kom Ikhthison Mekongga,S.T.,M.Kom

NIP 19600710991031001 NIP 197705242000031002
Mengetahui,

Ketua Jurusan Teknik Komputer

Ahyar Supani, S.T., M.T.
NIP 196802111992031002



RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL TANGGA ESKALATOR
BERBASIS MIKROKONTROLER

Telah diuji dan dipertahankan di depan dewan penguji
pada sidang Laporan Akhir pada Senin, 12 Oktober 2015

Ketua Dewan Penguiji Tanda Tangan

Ir. A.Bahri Joni MalyanM.Kom s
NIP 19600710991031001

Anggota Dewan Penguji

Azwardi., S T. M. T L iiiieerreeeeeeennnees
NIP 197005232005011004

Maria Agustin,S.Kom.,M.KOM irrrrrrrreeieennn,
NIP 19750915003122003

Meiyi Darlies, M.KOM o iiriirrrreeeeteennns
NIP 197805152006041003

Mengetahui,
Ketua Jurusan Teknik Komputer

Ahyar Supani, S.T., M.T.
NIP 196802111992031002




Motto:

Allak SWT tidak pernak tiduwr, apapun yang Rita Lakukan Gaik atau
6urukg Allak SWT gelalu melikat maka dari itu Cakuhanlahk yang
ter6aif dan Germanfaat Guat gita atupun 6uat orang lain.
JadiCak umat yang salalu Gersyukur dan tetap Geristigoma di jalan
Allak SWT.
8clalu Gerusaha menjadi anak yang GerGakti dan taat Repada Redua
orang dan dapat membahiagiakan kedua orang tuanya.
Selalu Gerugsaha untul tetap tersenyum apapun yang akan terjadi
Rarena senyum merupakan salahk satu ibadah.
Sotetes Qeringat yang Geluar dari tububibu QupersembahRan Repada
Redua orang tuakku yang slalu mengeluarfan Reringatnya hanya
untug divigu
Beriganlahk ilmu yang itamiliki fepada orang Clain yang sedang
membutuhhannya, dan Gerikan Cakilmu tersebut dengan ikhlas tanpa
mengharaphan imbalan dari orang Lain.

Dengan rabimat Allak hupersembahhan Gepada :

o Allak SWT

o “Kedua orang tuaku’

o “adig-adighu tersayang’

o “Sahkalbat-sakiabathu”

o “Teman seperjuangan felasg 6 CC’
o “Almamaterfu’



ABSTRAK

Rancang Bangun Sistem Kontrol Tangga Eskalator Berbasis Mikrokontroler

(Danny Julian Wahyudi ; 2015 ; 41 Halaman)

Laporan akhir ini berisi tentang alat tangga eskalator otomatis yang
dikontrol oleh mikrokontroler sehingga dapat dioperasikan untuk mengangkut
orang antar lantai secara otomatis yaitu dapat bergerak ke atas atau kebawah
berdasarkan sensor-sensor yang dipasang. Program yang digunakan pada alat
adalah bahasa pemprograman C. Cara kerja alat ini adalah dengsn melihat
terhalang atau tidaknya cahaya dari dioda infra merah yang diarahkan ke
permukaan dioda photo merupakan parameter ada atau tidaknya pengguna tangga
eskalator. Jika cahaya infra merah terhalang, kondisi ini berarti sensor tersebut
aktif dan jika tidak berarti sensor tersebut tidak aktif. Aktifnya sensor yang
dipasang dibagian bawah eskalator akan disikapi dengan bergeraknya tangga
eskalator ke atas dan trafic light yang dipasang dibagian bawah akan berwarna
hijau (lampu hijau akan menyala) dan trafic light yang dipasang dibagian atas
akan berwarna merah (lampu merah akan menyala) begitu pun sebaliknya.

Kata Kunci : Mikrokontroler Atmega 16, Tangga eskalator, Sensor Inframerah.



ABSTRAK

The Control System Architecture Of Stairs Escalators Based Microcontroller

(Danny Julian Wahyudi ; 2015 ; 41 Halaman)

This final report describes the tool automatic escalator stairs which are
controlled by the microcontroller so that it can be operated to transport people
between the floor automatically that is can move up or down based on sensor-
sensor installed. The program used in the tool is language programming C.
Workings of this tool is to look at whether or not obstructed or light from the
infrared diodes that are directed to the surface of the photo diode is a parameter or
no user stairs escalators. If the infrared light is blocked, this condition means that
the sensor is active and if the sensor does not mean inactive. Active sensors are
mounted in the bottom of the escalator will be addressed with the back stairs
escalators up and traffic light installed in the bottom green (the green light will
light up) and a traffic light that is mounted on the top is red (the red light will turn
on) so any otherwise.

Keywords: Microcontroller Atmega 16 escalators, stairs
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