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ABSTRAK

PERANGKAP TIKUS OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR PIR DAN
REMOT KONTROL BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGAS8535

(Fahreza Setiawan, 2015; 54 halaman; 36 gambar; 8 tabel)

Tujuan pembuatan perangkap tikus otomatis ini adalah dapat membuat suatu alat yang
dapat menangkap tikus secara otomatis serta mengurangi hama tikus di tempat penggunaan alat
ini. Alat ini menggunakan sensor PIR dan remot kontrol sebagai pendeteksi objek dan inverter
tegangan. Apabila menemukan objek alat ini akan menutup pintu secara otomatis dan
mengaktifkan modul ISD yang digunakan sebagai alarm. Kemudian pengguna bebas untuk
mengambil tindakan selanjutnya menggunakan remot kontrol untuk mengaktifkan inverter

tegangan atau membuka pintu alat ini.

Kata kunci: Mikrokontroler ATMega8535, sensor PIR, remot kontrol



ABSTRACT

AUTOMATIC MOUSE TRAP USING PIR SENSOR AND REMOTE
CONTROL BASED ON MICROCONTROLLER ATMEGAS8535

(Fahreza Setiawan, 2015; 54 page; 36 picture; 8 table)

The purpose of making the automatic mouse trap is able to make a device that is able to
catch a mouse in automatic and be decrease the mouse pest in place that use this device. The
device uses a microcontroller based ATMega8535, PIR sensor and remote control as object
detector and voltage inverter. If found the object this device will closed the door in automatic and
activate the ISD module that used as alarm. And then, user free to take the next action using

remote control to activate voltage inverter or open the door of this device.

Keywords: Microcontroller ATMega8535, PIR sensors, remote control.






