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Motto: 

 Allah SWT tidak pernah tidur, apapun yang kita lakukan baik atau 

buruk Allah SWT selalu melihat maka dari itu lakukanlah yang 

terbaik dan bermanfaat buat kita atupun buat orang lain. 

 Jadilah umat yang salalu bersyukur dan tetap beristiqoma di jalan 

Allah SWT. 

 Selalu berusaha menjadi anak yang berbakti dan taat kepada kedua 

orang dan dapat membahagiakan kedua orang tuanya. 

 Selalu berusaha untuk tetap tersenyum apapun yang akan terjadi 

karena senyum merupakan salah satu ibadah. 

 Setetes keringat yang keluar dari tubuhku kupersembahkan kepada 

kedua orang tuahku yang slalu mengeluarkan keringatnya hanya 

untuk diriku 

 Berikanlah ilmu yang kitamiliki kepada orang lain yang sedang 

membutuhkannya, dan berikan lahilmu tersebut dengan ikhlas tanpa 

mengharapkan imbalan dari orang lain. 

Dengan rahmat Allah kupersembahkan kepada : 

 Allah SWT 

 “Kedua orang tuaku” 

 “adik-adikku tersayang” 

 “Sahabat-sahabatku” 

 “Teman seperjuangan kelas 6 CC” 

 “Almamaterku” 
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ABSTRAK 

Rancang Bangun Sistem Tanam dengan Metode Akuaponik Berbasis 

Mikrokontroler dan Sms (Short Message Service) 

 

M Reza Vahlefi ( 2015 : 51 Halaman) 

 

  Sistem Tanam dengan Metode Akuaponik menggunakan ATMega16 dan 

Sms (Short Message Service) adalah Alat yang dirancang untuk membuat suatu 

sistem dengan kendali mikrokontroler yang merupakan sarana pengatur sirkulasi 

air dan pemberian pakan ikan secara otomatis pada pola tanam dengan metode 

akuaponik. Program yang digunakan pada alat ini adalah bahasa pemograman C. 

Cara kerja alat ini adalah Proses sirkulasi air (penyiraman tanaman) dilakukan 

setiap saat dengan cara memantau batas bawah ketinggian air dan batas atasnya. 

Pemberian pakan ikan dilakukan 3 kali sehari yaitu pagi, siang dan sore hari 

dengan durasi yang ditentukan dengan terlebih dahulu memantau sensor pakan. 

Jika pakan sudah tidak tersedia lagi ditempat penampungan sementara maka alat 

akan memberikan laporan atas kondisi tersebut melalui SMS. 

Alat ini juga dilengkapi dengan sensor aliran listrik PLN, jika aliran listrik 

terputus maka operasional alat akan dijalankan dengan baterai dan alat akan 

memberikan laporan atas kondisi tersebut melalui SMS. Jika hal ini terjadi maka 

aktifitas proses sirkulasi air dan proses pemberian pakan akan dihentikan sampai 

dengan listrik menyala kembali. 

 

Kunci : Akuarium, Pompa Air Aquarium, Modem, Sensor Inframerah, Sensor Air, 

Sensor Arus, Mikrokontroler. 
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ABSTRAK 

The Planting System architecture with a Microcontroller-based Methods 

Akuaponik and Sms (Short Message Service) 

 

M Reza Vahlefi ( 2015 : 51 Halaman) 

 

 The planting system using Akuaponik Method with ATMega16 and Sms 

(Short Message Service) is a tool designed to create a system with control of the 

microcontroller is a means of managing water circulation and feeding the fish 

automatically on planting pattern with the method akuaponik. The program used 

in this tool is language programming c. workings of this tool is the process water 

circulation (watering plants) done at any time by way of monitoring the water 

levels lower limit and limit it. Fish feeding is done 3 times a day i.e. morning, 

noon and late afternoon with a duration determined by first monitor the sensors 

feed. If the feed is not available anymore with respect to temporary shelters so the 

tool will provide a report upon the condition through SMS. 

 This tool is also equipped with electric flow sensor PLN, if power is 

disconnected then operational tools will run with the battery and the tool will 

provide a report upon the condition through SMS. If this happens then the 

activities of the process water circulation and feeding process will be halted until 

power is turned on again. 

 

Keywords: Aquarium, Aquarium Water Pump, Modem, Infrared Sensors, Water 

Sensors, Flow Sensors, Microcontroller. 
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melimpahkan rahmat dan hidayah-Nya kepada saya selaku penulis, sehingga saya 
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