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memburumu. 

 Sekedar “GG” (Good game) atau “WP” (Well played) pun sudah cukup. 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PENGELOLAAN KAMAR MANDI 

UMUM BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

 

M. Rizky Wahyudi (2015 : 55 Halaman) 

 

Rancang bangun ini dibuat dengan tujuan memberikan kenyamanan dan 

kemudahan bagi orang yang menggunakan fasilitas kamar mandi umum. Rancang 

bangun ini memiliki dua sistem terpisah. Sistem pertama akan melibatkan sensor 

PIR (tegangan stand-by/aktif: 0,20V/2,23V) yang apabila mendeteksi keberadaan 

orang didalam kamar mandi, maka dengan durasi tertentu akan menghidupkan 

lampu dan mengnonaktifkan solenoid door lock. Apabila orang tersebut ingin 

keluar dari kamar mandi, maka cukup menekan tombol switch (tegangan stand-

by/aktif: 3,93V/0V) dengan membalikan kondisi lampu dan solenoid door lock ke 

kondisi stand by. Sedangkan sistem kedua akan melibatkan water level sensor 

(tegangan stand-by/aktif: 0V/2,5V) untuk mendeteksi ketinggian air pada bak 

mandi. Selama air belum mengenai sensor, bak mandi akan terus mengisi hingga 

sensor mendeteksi air tersebut yang menandakan bahwa bak mandi sudah penuh. 

Pengisian bak mandi tersebut dikendalikan oleh solenoid valve yang dipasang 

diantara pipa air. 

 

Kata kunci: Kamar mandi umum, sensor PIR, Solenoid door lock; Solenoid valve, 

Water level sensor 
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ABSTRACT 

 

THE DESIGN OF MICROCONTROLLER BASED PUBLIC 

BATHROOM'S MANAGEMENT SYSTEM 

 

 

M. Rizky Wahyudi (2015 : 55 Pages) 

 

This design is created with the intention of providing comfort and convenience for 

people who using public bathroom’s facilities. This design has two separated 

systems. The first system will use a PIR sensor (stand-by/active voltage: 

0,20V/2,23V) that if detects person’s presence inside the bathroom, then with 

certain duration will turn a lamp on and turn a solenoid door lock off. If that 

person wants to go out of the bathroom, then simply by press a switch button 

(stand-by/active voltage: 3,93V/0V) with put the lamp and solenoid door lock 

back to stand-by condition. While the second system will use a water level sensor 

(stand-by/active voltage: 0V/2,5V) to detect water level in the bathtub. During the 

water isn’t detected by sensor yet, the bathtub will keep filling in until its sensor 

detects the water which indicating the bathtub is full. That process will be 

controlled by solenoid valve which installed between pipes. 

 

Keywords: Public bathroom, PIR sensor, Solenoid door lock, Solenoid valve, 

Water level sensor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



vii 
 

KATA PENGANTAR 
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berkat rahmat dan karunia-Nya, penulis dapat menyelesaikan laporan akhir yang 

berjudul “Rancang Bangun Sistem Pengelolaan Kamar Mandi Umum Berbasis 

Mikrokontroler”. 

Adapun tujuan disusunnya laporan akhir ini adalah untuk memenuhi salah 
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