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ABSTRAK
OTOMATISASI PENGATURAN KECEPATAN PUTARAN MOTOR DC

1 KW BERBASIS THYRISTOR
(2015 : 47 Halaman + Daftar Tabel + Daftar Gambar + Lampiran )

Abdie Kurniawan Bahar

0612 3031 0145

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Pengaturan kecepatan motor DC penguat terpisah 1 kW dilakukan dengan
tujuan agar kecepatan putaran motor tetap konstan meski dengan beban yang bevariasi,
karena di dunia industri khususnya banyak sekali menggunakan motor dengan barbagai
macam beban. Agar mendapatkan hasil yang maksimal putaran pada motor, maka perlu
dilakukan sebuah penelitian cara pengaturan kecepatan putaran motor, dan salah

satunya adalah berbasis thyristor yang akan penulis bahas pada laporan akhir ini.

Pengaturan kecepatan putaran motor arus searah penguat terpisah dengan
thyristor dilakukan dengan mengubah sudut penyalaan (o) dari thyristor. Pada
penelitian ini sudut penyalaan (a) adalah 0°, 45° 90° 110° 145°. Motor dibebani
dengan torsi =0 Nm dan arus medan penguat I+ = 0,6 A. Hasil pengukuran yang dilihat
adalah tegangan jangkar motor (V,), Arus jangkar motor (l,) dan putaran motor dc
(rpm). Kemudian motor arus searah dibebani dengan beban torsi = 0,05 Nm, 0,15 Nm,
dan 0,35 Nm. Semakin kecil sudut penyalaan thyritor maka akan berpengaruh terhadap

naiknya kecepatan putaran motor arus searah penguat terpisah.

Kata kunci : Kecepatan Putaran Motor dan Thyristor



ABSTRACT

AUTOMATION SETTING the SPEED of DIRECT CURRENT MOTOR 1 KW
BASED on THYRISTOR
(2015 : 47 Pages + list of table + list of pictures + Attachment )

Abdie Kurniawan Bahar

0612 3031 0145

the department of electro engineering study program electrical engineering
State of Polytechnic of Sriwijaya

The setting of motor speed direct current amplifier separate 1 kw done with a
view to the motor speed remains constant despite varying with a load , because in the
world industry especially various using motor with a lot of kind of burden.To get
maximum results in motor round , we need to research carried out a way setting the
pace lap motor , and one of them is based thyristor who will writer discuss at the end
of this report .

Setting the pace lap direct current motor amplifier apart by thyristor done by
changing the igniting (o)) from thyristor.In this researchthe igniting(a) is 0°, 45° 90°,
110°, 145°
Motor burdened by the torsion = 0 nm and the current field of reinforcing Ir = 0,6 A.
The results of the measurement seen is an anchor voltage (Va), a anchor motor current
(1a) and DC round motor (rpm).Then a direct current motor encumbered with the
burden of torsion = 0.05 nm, 0.15 nm , and 0.35 nm .The smaller the corner of igniting
thyristor it will impact on the rise in motor speed round of direct current amplifier

separate .

Keywords : Rotation speed of motor and thyristor
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