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ABSTRAK 

PROTOTYPE SISTEM BUKA TUTUP PINTU OTOMATIS  

PADA LIFT 3 LANTAI BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535 

 

( 2015 : 62 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran ) 

M ARIF NURRAHMAN 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Lift merupakan sebuah media yang digunakan sebagai jalan untuk 

menghantarkan manusia/barang menuju suatu ruangan yang berada pada tingkat 

yang lebih tinggi. Laporan akhir ini mempresentasikan cara kerja sistem buka 

tutup pintu otomatis pada lift 3 lantai berbasis Mikrokontroler ATMEGA 8535. 

Pembuatan ini juga bertujuan untuk mengembangkan lagi prototipe lift pada mata 

pelajaran Praktek Teknik Antarmuka Mikroprosesor. Secara umum penggerak lift 

menggunakan satu buah motor DC Power Window 12V  yang dilengkapi dengan 

gear box. Penggerak pintu dan akses masuk lift di setiap lantai menggunakan 

motor DC 5V berjumlah 6 buah dan rangkaian driver relay sebagai driver motor. 

Keberadaan posisi kereta di setiap lantai menggunakan 3 buah sensor proximity. 

Cara kerjanya perangkat PLC memberikan data output pada motor DC power 

window yang menggerakan ruang lift. Ketika ruang lift bergerak dan berhenti 

pada lantai yang diinginkan maka Mikrokontroler akan memberikan data output 

yang menggerakan motor DC pada pintu lift. Untuk sistem indikasi, pintu lift 

dipasang limit switch yang terhubung ke Mikrokontroler. Fungsi dari limit switch 

adalah sebagai sensor agar pintu pada lift berhenti. Dapat disimpulkan bahwa 

prototipe pintu otomatis ini dapat digunakan sebagai dasar jika seseorang ingin 

membuat pintu otomatis yang sebenarnya. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroler ATMEGA 8535, Driver Relay and Motor DC. 
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ABSTRACT 

PROTOTYPE AUTOMATIC DOORS OPEN CLOSE SYSTEM  

ON THE  LIFT 3 FLOOR  MICROCONTROLER BASED ATMEGA 8535 

 

( 2015 : 62 Maps + List Images + List Tables + Attachments ) 

 

M ARIF NURRAHMAN 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

ELECTRONIC ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

 The elevator is a medium that is used as a way to deliver human / object to 

a room that is at a higher level. This final report presents the workings of the 

automatic door open close system in the lift 3 floors Microcontroller based 

ATMEGA 8535. This Manufacture also aims to develop again prototypes lift on 

subjects Microprocessor Interface Engineering Practice. In general, driver lift 

use one motors 12V DC Power Window equipped with gear box. Driver door and 

access into the lift on each floor using 5V DC motors amounted to 6 pieces and 

relay driver circuit as motor drivers. The existence of the position in the train on 

each floor using 3 Proximity sensor. How it works PLC devices provide output 

data on DC power window motors that move the space lift. When the space lift 

moves and stops at the desired floor, then microcontroller will provide output 

data that drive the DC motor in the doors lift. For the indication system, the doors 

lift fitted limit switch that is connected to the microcontroller. The function of the 

limit switch is a sensor for the door to the lift stops. It can be concluded that the 

prototype of this automatic door can be used as a basis if one wants to make a 

real automatic doors. 

 

Keywords : Microcontroller ATMEGA 8535, Relay driver circuit and DC Motor.  
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