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Mikroskop adalah suatu alat yang digunakan untuk mengamati benda-benda 

berukuran mikroskopis yang saat ini umumnya masih menggunakan mikroskop 

konvensional. Dengan kecanggihan teknologi kita dapat merancang sebuah 

mikroskop dengan sistem digital menggunakan webcam yang telah dimodifikasi 

lensanya dan laptop untuk menampilkan hasil pengamatan sekaligus 

pengendalinya. Pengaturan fokus, pencahayaan dan pemutaran piringan sampel, 

semua dapat dikendalikan secara langsung melalui laptop. Untuk menghubungkan 

komputer atau laptop dengan modul Arduino Uno, diperlukan sistem antarmuka. 

Sistem antarmuka ini berupa program yang dibuat di laptop dan berfungsi untuk 

mengirimkan karakter tertentu ke modul Arduino Uno. Arduino Uno akan bekerja 

berdasarkan input karakter yang diterima dari laptop. Setiap karakter memiliki 

instruksi yang berbeda-beda, misalnya untuk memutar motor servo ke kanan atau 

kiri, memutar motor stepper ke kanan atau kiri dengan sudut tertentu dan 

mengatur nilai PWM (Pulse Width Modulation) untuk mengatur intensitas cahaya 

dari LED array yang diberikan ke objek pada mikroskop tersebut. 

 

Kata kunci :  Mikroskop, Laptop, Motor Servo, Motor Stepper, Arduino Uno, 

Antarmuka 
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Microscope is an instrument used to observe microscopic objects which the 

current most used type is the conventional microscope. With technological 

advancement, we can design a microscope with digital system by using modified 

webcam and a laptop to display the observation result and to control it. Focus 

configuration, lighting and sample disc rotation, all of these are directly controlled 

from the laptop. To connect Arduino Uno with the laptop, we need interface 

system. This interface system takes a form of custom built program in the laptop 

and it functions to transmit certain characters to the Arduino Uno. Then the 

Arduino Uno will work based on the character input from the laptop. Every single 

character have different instructions, for example, to rotate the servo motor 

clockwise or counter clockwise, to rotate stepper motor clockwise or counter 

clockwise to a certain degrees and configuring PWM (Pulse Width Modulation) 

value to change the light intensity from LED Array to the object. 

 

Keywords :  Microscope, Laptop, Servo Motor, Stepper Motor, Arduino Uno, 

Interface 
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