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ABSTRAK
APLIKASI SENSOR ULTRASONIK SRF 05 PADA ROBOT VACUUM CLEANER
MENGGUNAKAN KENDALI ANDROID BERBASIS MIKROKONTROLER

ATMEGA 8535

2015: X11 + 87 Halaman + 54 Gambar + 16 Tabel + 5 Lampiran

Muhammad Dedi Anugrah
061230320208

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Elektronika
Politeknik Negeri Sriwijaya

Laporan akhir ini menjelaskan tentang sensor ultrasonik sebagai navigasi robot vacuum
cleaner di bagian depan robot.dan mikrokontroller ATMega 8535 sebagai pemroses 1/0.
Alat ini dilengkapi dengan sensor ultrasonik di bagian depan robot. Sensor ultrasonik
terdiri dari pemancar dan penerima. Prinsip kerja sensor ultrasonik yang dimana pemancar
sensor akan memancarkan gelombang yang kemudian dipantulkan oleh benda yang ada di
sekitarnya. Pantulan gelombang selanjutnya akan diterima oleh bagian penerima dari
sensor. Sensor ultrasonik berfungsi sebagai navigasi sehingga robot dapat menghindar dari
halangan yang ada didepannya. data yang dihasilkan oleh sensor ultrasonik akan dikirmkan
ke mikrokontroller untuk diproses agar dapat mengendalikan motor DC sehingga terjadi
pergerakan yang dimana motor kanan akan berputar searah jarum jam dan motor Kiri
berputar berlawanan arah jarum jam sehingga robot berputar ke kiri. Selama pergerakan

ini vacuum cleaner akan terus aktif menyedot debu yang ada di sekitarnya

Kata Kunci : Mikrokontroller ATMEGA 8535,Driver L293D, SRF 05, Android,



ABSTRACT
SRF 05 ULTRASONIC SENSOR APPLICATION ON ANDROID
CONTROLLED VACUUM CLEANER ROBOT BASED ON
ATMEGA 8535 MICROCONTROLLER

2015: XI1 + 87 Pages + 54 Images + 16 Tables + 5 Attachment

Muhammad Dedi Anugrah
061230320208

Electrical Engineering Department
Study Program Electronic Engineering
State Polytechnic Of Sriwijaya

This final report describes about ultrasonic sensor as a navigation of vacuum cleaner robot
in the front side and ATMega 8535 microcontroller as 1/O processing. This robot complete
with ultrasonic sensor on front side. Ultrasonic sensor have a transmitter and receiver. The
works principle of ultrasonic sensor which have a sensor transmitter will transmitter a
waves and reflected with the surrounding object. Wave reflection have a function as
navigation of robot to avoid an object in front of them. The data of ultrasonic sensor will
send to microcontroller to process it to control DC motors, also there’s a change from right
motor to spin clockwise dam left motor spin counter clockwise and makes robot turn
around to left side. During that process the vacuum cleaner always active to clean the dust

around the room

Key Word : ATMega 8535 Microcontroller, L293D Driver, SRF 05 Sensor, Android
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