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ABSTRAK 

 

Nama    : SyarifHidayat 

NIM.    : 0612 3020 0862 

KonsentrasiStudi  : PerawatandanPerbaikan 

JudulLaporanAkhir : RancangBangunAlatPemindahdanPenimbang 

GetahKaretKapasitasMaksimum 5 Kilogram 

 

( 2015 : 40 +   Halaman + DaftarGambar + DaftarTabel + DaftarKurva + Lampiran ) 

Proses pemindahanbarang – barangdenganbeban yang 

beratdariluarbaktrukmenujukedalambaktrukmembuat proses pemindahanmembutuhkanwaktu 

yang lama danmembutuhkanpekerja yang lebihdarisatu orang, untukitudibutuhkana lat yang 

dapatmemudahkan, mempercepat, danmemperaman proses pemindahan, 

untukitupadalaporanakhiralatpemindahdanpenimbanggetahkaretkapasitasmaksimum 5 kilogram 

inipenulismerancangmulaidari (1) detail gambarteknikuntuksetiapbagian – bagiannya, (2) 

merencanakankonstruksi yang amandantahan lama, (3) merencanakanbiaya yang dibutuhkan.  

Konsepperancangandanpembuatanalatinidibagimenjadibeberapatahap, yaitu: (1) 

perencanaandanpenjelasantugas, (2) perancangankonsep, (3) perancanganbentuk, (4) 

perancanganrinci/detail.  Alat - alat yang digunakandalammerancangalatiniadalah: (1) kertas, (2) 

pensil, (3) komputer, (4) software autodesk inventor, (5) software solidworks(6) printer. Langkah 

proses perencanaanalatiniadalah: (1) mencarikomponenjadi yang tersediadipasaran, (2) memilih 

material danteknikproduksi, (3) mendalamiketerbatasanruang, (4) mengidentifikasikomponen - 

komponenproduk, (5), memberibentuk, (6) evaluasi, (7) perbaikan material, (8) perbaikanbentuk.  

Mesininimempunyaispesifikasiantara lain: (1) berdimensi 1200 x 500 x 700 mm. (2) 

mempunyaidayapenggerak motor listrik 2 HP, 3) sistimtransmisimenggunakanrodagigi, (4) 

menggunakanchain block 1:25. Taksiranhargajual yang ditawarkanadalahsenilaiRp. 

6.785.000,00.  

Kata kunci: Perancanganalatpemindahdanpenimbanggetahkaretkapasitasmaksimum 5 kilogram 

 

 

 



MOTTO : 

 

Pendidikanadalah proses menujusesuatu yang baik, mulaidarimembentukperilaku, 

mencerdaskanpolapikir, menambahakhlak, danmemperbaikikeberlanjutanpendidikanitusendiri. 

Dari pendidikaninilahawalkesuksesan, berusahalahselagimampumembacadanmendengar, 

tiadabatasuntukmengakhiripendidikankecualikematian.  

 

Kupersembahkanuntuk: 

 

1. Allah SWT yang memudahkansegalaperjuanganini.  

2. Ayah danIbu yang selalumeridhaisemuaperjuanganini.  

3. Seluruhsaudaridankeluarga yang sayasayangi.  

4. Sahabatseperjuangankelompoklaporanakhir.  

5. Teman – temanseperjuangan di JurusanTeknikMesinAngkatan 2012 Polsri.  

6. Pembimbing 1 danPembimbing 2 yang 

telahmembimbingdalampembuatanlaporanakhirini.  

7. SeluruhDosendan Staff JurusanTeknikMesinPolsri.  
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Assalamualaikum Wr. Wb  

Segala puji dan syukur penulis ucapkan atas kehadirat Allah SWT, atas berkat rahmat dan 

karunia yang telah diberikan-Nya sehingga Laporan Akhir ini dapat diselesaikan. Shalawat serta 

salam selalu kita curahkan kepada Nabi Muhammad SAW, keluarga, sahabat dan para 

pengikutnya yang setia sampai akhir zaman.  

Adapun tujuan penulisan Laporan Akhir ini untuk memenuhi persyaratan ujian 

kesarjanaan pada Program Studi Diploma III Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya. 

Dalam hal ini penulis penulis mengambil judul : 
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Dalam kesempatan ini Penulis mengucapkan terima kasih kepada semua Pihak yang telah 
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Laporan Akhir ini, untuk itu Penulis tidak lupa mengucapkan terima kasih banyak kepada :  
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2) Bapak Ir.Safei, M.T. selaku Ketua Jurusan Teknik mesin Politeknik Negeri Sriwijaya.  

3) Bapak Tri Widagdo S.T., M.T. selaku Dosen Pembimbing I dalam menyelesaikan Laporan 
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6) Kedua Orang tuaku, Kakak, Ayuk, yang telah memberikan dorongan dan semangat dalam 

menyelesaikan Pendidikan di Politeknik Negeri Sriwijaya.  

7) Teman seperjuanganku, fahreza harisman, Rio Febriansyah dan teman-teman kelas 6 
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