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ABSTRAK

PRINSIP KERJA MOTOR DC 12V POWER HEAVY DUTY PADA MESIN

PEMOTONG RUMPUT BERBASIS ATMEGA AVR8535

( 2015 : xv + 41 Halaman + Daftar Pustaka +Lampiran )

ANDRA PAJA PRATAMA

0612 3032 0218

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Elektronika

Politeknik Negeri Sriwijaya

Laporan akhir ini menjelaskan tentang PRINSIP KERJA MOTOR DC 12V POWER

HEAVY DUTY PADA MESIN PEMOTONG RUMPUT BERBASIS ATMEGA

AVR8535. Adapun Topik bahasan yang dipilih oleh penulis dalam Laporan Akhir

ini adalah dimana joystick wireless PS2 sebagai pengontrol utama akan mengirim

data ke mikrokontroler terlebih dahulu, kemudian driver relay sebagai pengontrol

motor untuk menggerakkan roda. Data hasil pengujian yang diperoleh

menunjukkan hasil pengukuran pada motor dc yang akan didapatkan tegangan serta

arus pada motor dc. Dari pengujian dan analisa yang penulis lakukan cara kerja

Motor DC pada Alat pemotong Rumput Berbasis ATMEGA AVR8535 ini , dapat

diketahui bahwa Sistem pengontrol ini dapat berkerja sesuai dengan perintah oleh

pengguna dan program yang tersimpan pada mikrokontroler.

Kata Kunci : Driver Motor dan Motor DC



ABSTRACT

THE WORKING PRINCIPLE OF MOTOR DC 12V POWER ON HEAVY

DUTY BASED ATMEGA LAWNMOWERS AVR8535

( 2015 : xv + 41 Pages + Bibliograhpy + Appendix )

ANDRA PAJA PRATAMA

0612 3032 0218

The Electrical Engineering

Engineering Study Program Electronic

Polytechnic  Sriwijaya Land

The final report describes the working principle of Motor DC 12V Power On Heavy

Duty Based ATMEGA AVR8535. As for the topic chosen by the writer in the final

report is where PS2 wireless joystick as the main controller  will send data to the

microcontroller first, and then relay as motor controller driver to drive the wheels.

Data obtained test results show the measurement results to be obtained dc motor

voltage and current in the dc motor. Of testing and analysis conducted by the

author on the workings of DC Motor Based Tool Grass cutter ATMEGA this

AVR8535,it can be seen that the controller system can work in accordance with the

command by the user and stored in the microcontroller program already.

Keywords : Driver Motor and DC Motor
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