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Motto:

Allah SWT tidak pernah tidur, apapun yang kita lakukan baik atau
buruk Allah SWT selalu melihat maka dari itu lakukanlah yang baik
dan bermanfaat buat kita ataupun oran lain.

Jadilah umat yang selalu bersyukur dan tetap berstigoma di alan Allah
SWT.

Sebuah kegagalan adalah kunci dari keberhasilan.

Selalu berusaha menjadi anak yang berbakti dan taat kepada kedua
orang tua dan dapat membahagiakan kedua rang tuanya.

Setetes keringat yang keluar dari tubuhku kupersembahkan kepada
kedua orangtuaku yang selalu mengeluarkan keringatnya hanya untuk
diriku.

Berikanlah ilmu yang kita miliki kepada orang lain yang sedang
mebutuhkanya, dan berikanllah ilmu tersebut dengan ikhlas tanpa

mengharapkan inbalan dari orang lain.

Dengan rahmat Allah SWT kuersembahkan kepada:
e Allah SWT

e Kedua orang tuaku tercinta

e Sahabat-sahabatku tercinta

e Teman-teman seperjuanganku 6 CB

e Teman-teman Teknik Komputer

e Almamaterku



ABSTRAK
LAMPU OTOMATIS PENERANG JALAN TOL BERBASIS
MIKROKONTROLLER

(ELJI MELLIS CINTIA,2016.....Pages)

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana membuat lampu otomatis
penerang jalan tol berbasis mikrokontroller sebagai unik kendali utama. lampu jalan
otomatis menggunakan sensor LDR untuk mengendalikan mati dan hidupnya
lampu dan sensor Infra merah untuk mengedalikan terang dan redup lampu. Dimana
rangkaian ini dapat mematikan dan menghidupkan lampu ketika sensor LDR
mendeteksi cahaya dan membuat terang dan redup lampu secara otomatis ketika

sensor infra merah mendeteksi mobil atau kendaraan lain yang melewati jalan tol.

Kata Kunci: Lampu, Otomatis, LDR, Infra merah



ABSTRAK
LIGHTING TORCH TOLL ROAD AUTOMATICALLY
BASED MIKROCONTROLLER

(ELJI MELLIS CINTIA,2016.....Pages)

This final repert describes about how to make lighting torch toll road based
microcontroller as a, main control unit. Lighting toll road automatically using LDR
sensor to control a switch of light and infrared sensor to control the light’s bright
and dim where this equipment can turn off and trun on the lightswhen LDR sensor
detect the lights. And make the lights bright and dimautomatically when the infrared
sensor detect the casr or orher transportations which rush by the toll rood.

Keywords: Lighting, Aotomatically, LDR, Infrared
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Alhamdulillahi robbil “alamin, puji syukur penulis panjatkan kehadirat
ALLAH SWT karena atas berkat dan rahmat-Nya lah penulis dapat menyelesaikan
Laporan AKhir ini dengan tepat waktu dengan judul “Lampu Otomatis Penerang
Jalan Tol Berbasis Mikrokontroller”. Adapun tujuan dari pembuatan Lapuran
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shalawat serta salam penulis haturkan kepada Nabi Muhammad SAW sebagai
junjungan besar dan panutan umat islam.

Penulis menyadari sepenuhnya bahwa masih banyak terdapat kekurangan
didalam penulisan Laporan Akhir ini, baik itu drai sisi penulisan maupun cara
pembahasanya. Untuk itu sepenuh hati penulis mengharapkan kritik dan saran yang
sifatnya membangun dari semua pihak agar terciptanya penulisan yang lebih baik
lagi dimasa yang akan dating.

Pada kesempatan ini, penulis mengucapkan banyak terima kasih kepada
semua pihak yang telah member bantuan, kesempatan, bimbingan serta pengarahan
baik secara langsung maupun tidak langsung kepada penulis dalam menyelesaikan
Laporan Akhir ini, untuk itu penulis mengucapkan terima kasih sebesar-besarnya

kepada:

1. ALLAH SWT, beserta junjungan-Nya Nabi Besar Muhammad SAW
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3. Bapak Ir. A.Bahri Joni Mulyan.M.Kom selaku ketua jurusan Teknik
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4. Bapak Ir. A.Bahri Joni Mulyan.M.Kom Pembimbing | yang sudah
banyak member arahan dan bimbingan.
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