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ABSTRAK 
LAMPU OTOMATIS PENERANG JALAN TOL BERBASIS 

MIKROKONTROLLER 

 

(ELJI MELLIS CINTIA,2016…..Pages) 

 

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana membuat lampu otomatis 

penerang jalan tol berbasis mikrokontroller sebagai unik kendali utama. lampu jalan 

otomatis menggunakan sensor LDR untuk mengendalikan mati dan hidupnya 

lampu dan sensor Infra merah untuk mengedalikan terang dan redup lampu. Dimana 

rangkaian ini dapat mematikan dan menghidupkan lampu ketika sensor LDR 

mendeteksi cahaya dan membuat terang dan redup lampu secara otomatis ketika 

sensor infra merah mendeteksi mobil atau kendaraan lain yang melewati jalan tol.  

 

Kata Kunci: Lampu, Otomatis, LDR, Infra merah 
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ABSTRAK 
LIGHTING TORCH TOLL ROAD AUTOMATICALLY  

BASED MIKROCONTROLLER 

 

(ELJI MELLIS CINTIA,2016…..Pages) 

 

This final repert describes about how to make lighting torch toll road based 

microcontroller as a, main control unit. Lighting toll road automatically using LDR 

sensor to control a switch of light and infrared sensor to control the light’s bright 

and dim where this equipment can turn off and trun on the lightswhen LDR sensor 

detect the lights. And make the lights bright and dimautomatically when the infrared 

sensor detect the casr or orher transportations which rush by the toll rood.     

 

Keywords: Lighting, Aotomatically, LDR, Infrared 
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