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ABSTRACT

Build And Design Food Delivery Robot With Navigation By Using Android
Based On Microcontroller
(2016: + 50 Pages + Bibliography + Picture +Table + Attachment)

Ike Safitri

061330701297

Computer Engineering Department
Politeknik Negeri Sriwijaya

This report contains about food delivery robot which could be navigate through
android smartphone connected by Bluetooth and when a button was pressed the
robot will move according to the instruction. This robot is car like shaped with
four DC motor. The robot system is controlled by ATMega8535 Microcontroller.
The program in this robot is using C programming language. The device works by
pressing buttons on Android application and will be sent to the microcontroller
which will be moved by L298N motor driver and moving the DC motor. If the
food is taken then a speaker will issuing an output human voice enjoy the food
from wavplayer module to satisfy the customer.

Keywords: food delivery robot, ATMega8535 Microcontroller, Motor Driver, DC
Motor.



ABSTRAK

Rancang Bangun Robot Pengantar Makanan Dengan Kendali Menggunakan
Android Berbasis Mikrokontroler
(2016: + 50 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar +Tabel + Lampiran)

Ike Safitri

061330701297

Jurusan Teknik Komputer
Politeknik Negeri Sriwijaya

Laporan ini berisi tentang robot pengantar makanan yang dapat dikendalikan dari
smartphone android dengan cara kerja yaitu dikoneksikan dengan menggunakan
bluethoot dan ketika tombol di tekan robot ini akan berjalan sesuai perintah.
Robot jenis ini berbentuk mobil dan dengan empat buah motor DC. Sistem pada
robot ini dikontrol oleh mikrokontroler ATMega8535. Program yang digunakan
pada robot ini adalah bahasa pemrograman C. Cara Kerja Alat ini adalah dengan
menekan tombol pada aplikasi Android dan akan dikirim ke mikrokontroler yang
akan digerakkan oleh driver motor L298N dan menggerakkan motor DC. Jika
makanan di angkat makan speaker akan mengeluarkan output berupa suara
manusia ucapan selamat menikmat dari modul wavplayer agar pelanggan merasa
senang.

Keyword: Robot Pengantar Makanan, Mikrokontroler ATMega8535, Driver
Motor, Motor DC.
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