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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

MOTTO  :

“Banyak kegagalan dalam hidup ini dikarenakan orang-orang

yang tidak menyadari betapa dekatnya mereka dengan

keberhasilan saat mereka menyerah.”

(Thomas Alva Edison)

“Berdayakan apa yang ada jangan menunggu semua serba

sempurna. Bertindaklah semampu potensimu.”

(Mario Teguh)

“Lakukanlah yang terbaik karena hidup hanya sekali, hidup itu

proses untuk menuju ke arah yang lebih baik.”

(Penulis)

Ku Persembahkan Kepada :

 Allah SWT

 Kedua Orang Tua Tercinta

 Keluarga Besarku

 Para Dosen yang ku Hormati

 Teman-teman Seperjuanganku

 Almamaterku
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ABSTRAK

“SLIDER KAMERA MENGGUNAKAN KENDALI ANDROID BERBASIS
MIKROKONTROLER ATMEGA16”

(Triandi Meidy Putra:2016: 57 Halaman)

Salah satu manfaat dari Slider kamera ialah dan berfungsi untuk menggerakan
kamera secara perlahan sekaligus menjadi stabilizer kamera sehingga
menghasilkan visual yang bagus dan dramatis. Dengan adanya sistem kendali
dengan program yang akan dijalankan di aplikasi Android sebagai media perintah
pada slider kamera tersebut agar pengguna tidak kesulitan dalam  menggerakkan
tuas slider tanpa menggerakannya lagi. Berdasarkan hal tersebut akan dibuat
slider kamera menggunakan kendali Android. Pembuatan alat ini menggunakan
mikrokontroler Atmega16 dan telah diatur oleh program yang telah diproses
melalui software Code vision AVR sebagai program pada mikrontroler dan
software Eclipse sebagai Kendali Slider Kamera. Keduanya bisa bergerak dengan
baik dengan bantuan Modul Bluetooth HC-05 yang terhubung pada port di
mikrokontroler lalu dapat menggerakan motor DC yang mendapat tegangan
sebesar 5 volt sebelum melewati relay yang dihubungkan ke motor DC sehingga
mendapatkan tegangan sebesar lebih kurang 12 Volt. Dimana relay berfungsi
sebagai penyambung dan pemutus arus sehingga bisa diprogram dengan kendali
Android sedikit demi sedikit maupun bergerak sampai tepian slider karena motor
DC inilah yang membuat penaruh kamera tersebut bergerak.

Kata kunci : Atmega16, Slider Kamera,Android, Motor DC
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ABSTRACT

“SLIDER OF CAMERA USING ANDROID CONTROL BASED
MICROCONTROLLER ATMEGA16”

(Triandi Meidy Putra:2016: 57 pages)

One of the benefits of the camera Slider is and serves to move the camera slowly
stabilizer as well as a camera that produces great visual and dramatic. With the
control system with a program that will run on Android as a media command at
the camera slider so that users have no difficulty in moving the lever slider
without them moving again. Based on that will be made using a camera slider
control Android. Making this tool uses a microcontroller ATmega16 and has been
arranged by a program that has been processed through software Code Vision
AVR as mikrontroler and software programs on Eclipse as Camera Slider control.
Both can move well with the help of Bluetooth Module HC-05 that is connected to
the port on the microcontroller can drive a DC motor which gets voltage of 5
volts before passing the relay is connected to a DC motor so that the voltage gain
of approximately 12 Volt. Where the relay serves as a connector and a circuit
breaker that can be programmed to control Android little by little and move up to
the edges of the slider for a DC motor that makes the camera  move.

Keywords: ATmega16, Slider Of Camera, Android, DC Motor
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