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MOTTO :

 Mulailah segala aktivitasmu dengan kalimat

“Basmallah” serta lakukan dengan penuh rasa tulus dan

ikhlas.

 Sesungguhnya Allah tidak mengubah keadaan suatu

kaum, hingga mereka mengubah keadaan yang ada

pada diri mereka sendiri. (Ar Rad : 99)

 Hal kecil membentuk kesempurnaan tetapi

kesempurnaan itu bukanlah hal kecil.

 Jangan biasakan diri menunda sesuatu pekerjaan,

karena penundaan hanya akan membuat kita

tertinggal.

Dengan rahmat Allah kupersembahkan kepada :

 Kedua Orang Tua ku “Papa dan Mama”.

 Sodara - sodaraku Tersayang

 Seluruh Keluargaku

 Dosen – dosen Pengajarku

 Sahabat – Sahabatku

 Teman – teman Seperjuangan kelas 6 CB

 Almamaterku



v

ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PENAKAR BERAS OTOMATIS
MENGGUNAKAN ANDROID BERBASIS MIKROKONTROLER
(2016: + 73 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran)

JULIAN WASISTA AKBAR
061330700586
JURUSAN TEKNIK KOMPUTER
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Rancang bangun alat penakar beras otomatis menggunakan android berbasis
mikrokontroler ini dirancang seiring dengan perkembangan jaman yang semakin
maju, yang segalanya dapat dilakukan dengan peralatan elektronik sehingga
mendorong manusia untuk membuat inovasi baru. Dalam kehidupan sehari-hari
beras sangat dibutuhkan di kalangan masyarakat, contohnya seperti penjual beras
eceran. Beras akan cepat habis karena setiap hari semua masyarakat menggunakan
beras sebagai salah satu bahan pangan. Tujuan dari tugas akhir ini adalah membuat
suatu alat berupa rice box otomatis dengan menggunakan android sebagai
pengendali. Rice box tersebut bisa memonitoring beras dan mengeluarkan beras
secara otomatis menggunakan android sebagai pengendali yang pada dasarnya rice
box beredar di masyarakat masih manual atau belum mempunyai indikator sebagai
informasi apakah beras di dalamnya sudah habis atau tidak. Pada Mikrokontroler
ATMega16 digunakan sebagai pengontrol sistem monitoring beras dan sistem
mengeluarkan beras secara otomatis dengan menggunakan android sebagai
pengendali pada rice box tersebut. Bagi kalangan kecil (rumah tangga), hal ini
mungkin tidak terlalu berpengaruh besar, namun untuk beberapa kalangan seperti
penjual beras eceran hal ini sangat berpengaruh besar. Hasil dari perancangan
penakar beras otomatis rice box ini telah terealisasi dengan baik karena memiliki
persentase error yang sedikit. Sistem monitoring ini, dapat membantu dan
mempercepat pekerjaan mereka seperti penjual beras eceran, karena selain
membantu memonitor ketersediaan beras, dilengkapi dengan sistem otomasi
pengeluaran beras dengan takaran atau berat yang sudah di tentuka melalui android
sebagai pengendali, sehingga dapat lebih mengefisiensikan waktu kerja, karena
tidak perlu menakar beras pada umumnya yang membutuhkan waktu relatif lama.

Kata Kunci: Mikrokontroler, Sensor Load Cell, Sensor Ultrasonic HC-SR04, LCD,
Motor DC, Android.
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ABSTRACT

PROTOTYPE AUTOMATIC RICE MEASURING DEVICE USING
ANDROID BASED ON MICROCONTROLLER
(2016: + 73 Page + List library + Picture + Table + Attachment)

JULIAN WASISTA AKBAR
061330700586
OF ENGINEERING COMPUTER
STATE POLYTECHNIC SRIWIJAYA

Prototype automatic rice measuring device using android based on
microcontroller is designed with the advent of the more advanced, who everything
can be done by electronic equipment prompting man to make new innovations. In
daily life rice is needed in the community, for example like a retail rice. Rice will
quickly taken and eaten because every day all of people use rice as one ingredient
food. The purpose of duty end of this is to make an apparatus of rice box automatic
by using android as control. Rice the box can monitor rice and issued rice
automatically use android as control basically rice box circulating in the community
still manual or did not have indicators as information is rice in it is up or not. In
microcontroller atmega16 used as control monitoring system rice and system issued
rice box automatically by using android as control in rice box. Among small ( of
households ), this might not be so serious impact, but for many people like a rice
seller it is very impact seriously the result of design rice automatic rice box this had
been realized well because with a large percentage error very little this monitoring
system, can help and speed of their work like a retail rice, because apart from help
monitor the availability rice, furnished with automatic system expenditure rice with
measure or weight out of which have been determined through android as control,
so that it can be more easy working time, because they did not need to measure rice
generally need a relatively long time.

Keywords: Microcontroller, Sensors load cells, Sensors ultrasonic hc-sr04, lcd,
motor dc, android.
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