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ABSTRAK

Sistem Pencegahan Kerusakan pada Mata Bor Mesin Router Profile dengan
Auto Break Menggunakan Metal Detector Berbasis Mikrokontroler
ATMega16

(Lilian Sari : 2016 : 64 Halaman)

Tujuan dari pembuatan alat ini adalah untuk mencegah kerusakan pada mata bor

Mesin Router Profil, karena alat ini dilengkapi Sensor Logam (Proximity) yang

dapat mendeteksi jika ada logam. Jarak deteksi maksimal sensor pada alat ini

sebesar 4mm. Dengan adanya pendeteksi logam pada bagian proses (sebelum

bahan baku masuk ke mesin pemroses), maka jika ada kandungan bahan-bahan

logam berbahaya pada kayu yang akan di profil, dapat terdeteksi sehingga tidak

akan merusak mata bor mesin router profil. Dan relay akan mengaktifkan buzzer

sebagai tanda bahwa ada logam yang terdeteksi oleh sensor. Dalam pembuatan

alat ini, menggunakan Mikrokontroler ATMega16 sebagai pusat pemrosesannya.

Keyword : Router Profil, Metal Detector, Atmega16
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ABSTRACT

Damage of Prevention System Drill Bits Profile Router Machine with Auto
Break Using Metal Detector Based Microcontroller ATmega16

(Lilian Sari : 2016 : 64 Pages)

The purpose of this tool is to prevent damage to the drill bit Router Machine

Profile, because the tool is equipped Metal Sensor (Proximity) which can detect if

there are metal. The maximum detection distance sensor in the tool of 4mm. With

the metal detector at the process (before the incoming raw materials to the

processing engine), then if there is content of harmful substances in the metal

timber to be in profile, can be detected so that the drill will not damage the router

machine profile. And the relay will activate buzzer as a sign that there is a metal

that is detected by the sensor. In making this tool, using ATmega16

microcontroller as the processing center.

Keyword: Router Profile, Metal Detector, ATmega16
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