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ABSTRAK 

 

“RANCANG BANGUN KUNCI PINTU CADANGAN BERBASIS 

MIKROKONTROLER DENGAN KENDALI SMARTPHONE ANDROID” 

 

(FARIHA) : (2016:57 Halaman) 

 Laporan akhir ini menjelaskan bagaimana merancang sebuah kunci pintu 

cadangan berbasis mikrokontroler dengan kendali smartphone android, yang 

dikombinasikan dengan micro switch dan buzzer. Micro switch akan mengaktifkan 

Buzzer jika adanya paksaan pada kunci pintu. Motor servo sebagai kunci. Kunci 

pintu ini dapat dibuka manual atau seperti membuka kunci pintu pada umumnya 

dan dapat juga dibuka dengan menggunakan aplikasi android yang telah dibuat 

khusus untuk membuka, mengunci pintu dan mengaktifkan dan mematikan buzzer. 

Pada prinsipnya kerja alat ini dikendalikan oleh smartphone android dan 

mikrokontroler ATMega8535. Jarak maksimum untuk dapat mengunakan kunci 

pintu cadangan ini yaitu 10 meter. Alat ini menggunakan dua sumber energi listrik 

yaitu dari jaringan listrik PLN dan dari baterai internal. Jadi ketika terjadi jaringan 

listrik PLN off maka alat dapat tetap hidup dengan back up dari baterai internal.   

 

Kata Kunci : Mikrokontroler, Smartphone Android, Micro Switch, Buzzer, PLN 
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ABSTRACT 

 

“BUILD AND DESIGN MICROCONTROLLER BASED SPARE DOOR 

KEY WITH ANDROID SMARTPHONE CONTROL” 

 

(FARIHA) : (2016:57 Pages) 

 This final report explains how to build a microcontroller based spare door 

key with android smartphone control, which combined with micro switch and 

buzzer. The micro switch will activate buzzer if compulsion happened to the door 

lock. Servo as the lock. This door lock can be opened manually just like the common 

door lock and also can be opened by using an android application which specially 

made for opening, locking and activating and turning off the buzzer. Basically this 

device mechanism controlled by android smartphone and ATMega8535 

Microcontroller. Maximum range to use the spare door key is 10 meters. This 

device is using two electrical energy resources, form the PLN electricity network 

and from the internal battery. If the PLN network electricity is off the internal 

battery power back up will keep the device activated. 

 

Keywords: Microcontroller, Android Smartphone, Micro Switch, Buzzer, PLN 
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