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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MONITORING DENGAN CLOSED 

CIRCUIT TELEVISION (CCTV) DAN PENGGERAK MOTOR 

SERVO BERBASIS ANDROID 
 

(Cahyo Wasisaputra :2016 : 53 Halaman) 

 
Salah satu sistem keamanan yang banyak digunakan pada decade ini adalah 

dengan menggunakan CCTV. Penggunaannya tidak lagi hanya sebagai sistem 

keamanan pada gedung-gedung bertingkat atau perkantoran, tetapi sudah 

merambah pada rumah hunian terutama dikota-kota besar. Namun kamera yang 

sering dipakai untuk CCTV berupa kamera statis, sehingga tidak setiap sudut 

ruang dapat dijangkau. Dengan begitu sangat dibutuhkan banyak kamera agar 

tiap-tiap sudut dapat diketahui oleh petugas keamanan, oleh karena itu agar dapat 

melihatnya dibutuhkan CCTV yang bisa bergerak kekanan, kekiri ataupun 

berputar. sebuah sistem pengamanan terintegrasi yang menggunakan kamera 

wireless yang berfungsi menangkap image dan dengan pengenalan objek hasil 

tampilan akan diproses untuk diidentifikasi. Dari sistem yang terintegrasi ini maka 

akan tercipta pemantau camera yang mampu menjalankan proses pengawasan. 

Dimana pada kamera dilengkapi dengan motor servo sebagai penggerak untuk 

menggerakkan arah kamera sehingga tiap sudut ruang dapat dijangkau dan 

dilengkapi dengan sensor PIR untuk mendeteksi keberadaan manusia di sekitar 

ruangan. 

 

Kata Kunci : Wifi Camera, Monitoring, Servo, Sensor PIR. 
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ABSTRACT 

 

RANCANG BANGUN MONITORING DENGAN CLOSED 

CIRCUIT TELEVISION (CCTV) DAN PENGGERAK MOTOR 

SERVO BERBASIS ANDROID 
 

(Cahyo Wasisaputra :2016 : 53 Page) 

 
One of the security systems that are widely used for the past decade is the use of 

CCTV. Its use is no longer just a security system in high-rise buildings or offices, 

but has penetrated the residential homes, especially in big cities. But cameras are 

often used for CCTV in the form of a static camera, so not every corner of the 

room can be reached. With so many cameras are needed so that every corner can 

be seen by security officers, therefore, be able to view the CCTV needed to move 

right, left or spinning. an integrated security system that uses a wireless camera 

that serves to capture the image and object recognition results display will be 

processed to be identified. This integrated system it will create a monitoring 

camera that is capable of conducting the regulatory process. Where the camera is 

equipped with a servo motor as the driving force to move the camera so that every 

corner can be reached and is equipped with a PIR sensor to detect the presence of 

human beings around the room. 

 

Keywords: Wifi Camera, Monitoring, Servo, PIR Sensor. 
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