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MOTTO 

 

Kesuksesan seorang anak tergantung dari ridho nya orang tua. 

Membahagiakan ibu adalah hal terpenting dalam hidup. 

 

Allah akan meninggikan derajat orang-orang yang beriman dan orang-orang 

yang memiliki ilmu pengetahuan diantara kamu beberapa derajat. 

(Q.S Al-Mujadilah : 11) 

 

“Rabbi yassir wala tuassir” 

Ya allah,permudahkanlah.jangan kau sulitkan,amiin. 

 

 

 

Dengan Rahmat Allah SWT . Kupersembahkan kepada : 

- Ibuku Tercinta 

- Kakak-kakakku tersayang 

- Teman-teman sepejuangan 6CA 

- Orang-orang yang terlibat dalam pembuatan laporan akhir ini 

- almamaterku 
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ABSTRAK 

PENGAMAN TAS PENDETEKSI SAYATAN MENGGUNAKAN 

TEKNOLOGI  GLOBAL POSITIONING SYSTEM  (GPS) DENGAN 

SENSOR LDR VIA SHORT MESSAGE SERVICE (SMS)  

 

 

 

( Rohimah : 2016 : 49 Lembar + Lampiran ) 

 

 

 Tujuan perancangan alat ini adalah untuk meminimalisirkan tindak 

kejahatan yaitu pencurian tas yang sering terjadi di masyarakat terutama pada 

mahasiswa. Berbagai macam barang berharga seperti laptop dan handphone tak 

luput dari incaran pencuri. Dengan adanya kondisi tersebut,penulis memanfaatkan 

teknologi GPS untuk melacak posisi keberadaan tas,sehingga diketahui posisi 

keberadaan tas, untuk mengetahui aman atau tidak nya tas  penulis juga 

memasangkan sensor LDR dan sensor getar untuk mendeteksi jika terjadinya 

sayatan pada tas. Sensor LDR dan sensor getar merupakan input dan andoid sebagai 

keluaran/ menerima SMS jika tas dalam kondisi bahaya. 

 

 

Kata Kunci : GLOBAL POSITIONING SYSTEM  (GPS), sensor LDR, sensor 

getar,ATmega8. 
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ABSTRACT 

SECURITY DETECTION BAG INCISION USING GLOBAL 

POSITIONING SYSTEM (GPS) LDR SENSOR WITH VIA SHORT 

MESSAGE SERVICE (SMS)  

 

(Rohimah: 2016: 49 Sheets + Annex) 

 

The purpose of this is the design tool for reducing crime is the theft of bags 

that often occur in the community, especially on college campuses. A wide variety 

of valuable items such as laptops and mobile phones did not escape from the target 

of thieves. Given these conditions, the authors utilize GPS technology to track the 

position where the bag, so the position is known the existence of the bag, to 

determine safe or not his bag authors also pair LDR sensor and vibrating sensor to 

detect if the incision in the bag. LDR sensor and a vibrating sensor as input and 

output andoid / receive SMS if the bag is in danger. 

 

Keywords: GLOBAL POSITIONING SYSTEM (GPS), LDR sensor, a vibration 

sensor, ATmega8. 
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