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ABSTRACT

“BACKUP POWER TO TURNING ON THE FAN AND SETTING THE
LIGHT INTENSITY OF THE LAMP ”

(Septiani Lestari) : (2016:58 Pages)

Emergency fan with automatic speed regulation is a device that works based
on human existence in the room. If PIR sensor detects the activity in the room the
fan will turn on. The device is also equipped with LM35 temperature sensor so the
rotation speed of the fan automatically works according to the room temperature is
read on the sensor. If the LDR sensor detects light then the light will turn on and
its light intensity can be set by using the android phone. When the temperature in
the room between 28C-30C, the fan will rotate at low speed. If the temperature in
the room between 31c-33c, the fan will rotate at medium speed. If the temperature
in the room between 34C-36C, the fan will rotate at high speed. This device also
has a power storage that can be used during power outages.

Keywords : PIR Sensor, LM35 Temperature Sensor, LDR Sensor, Android
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ABSTRAK

“BACKUP POWER UNTUK MENGHIDUPKAN KIPAS ANGIN DAN
MENGATUR INTENSITAS CAHAYA LAMPU”

(Septiani Lestari) : (2016:58 Halaman)

Kipas angin emergency dengan pengaturan kecepatan otomatis merupakan
suatu alat yang bekerja berdasarkan keberadaan manusia di dalam sebuah ruangan.
Apabila sensor PIR mendeteksi gerakan manusia didalam ruangan maka kipas
angin akan menyala. Alat ini juga dilengkapi dengan sensor suhu LM35 sehingga
kecepatan putaran kipas angin secara otomatis bekerja sesuai dengan suhu ruangan
yang terbaca pada sensor. Kemudian jika sensor LDR (Cahaya) terdeteksi maka
lampu akan menyala dan intensitas cahaya nya dapat kita atur dengan menggunakan
handphone android. Bila suhu pada ruangan antara 28C-30C maka kipas akan
berputar dengan kecepatan rendah. Jika suhu pada ruangan antara 31C-33C maka
kipas akan berputar dengan kecepatan sedang. Jika suhu pada ruangan antara 34C-
36C maka kipas akan berputar dengan kecepatan tinggi. Alat ini juga terdapat

penyimpan daya yang dapat digunakan pada saat listrik padam.

Kata Kunci : Sensor PIR, Sensor suhu LM35, Sensor LDR, Android
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Motto :

“Success needs a process”
“Ilmu adalah harta yang tak akan pernah habis”
“Jangan mundur sebelum melangkah, setelah melangkah jalani

dengan cara terbaik yang kita bisa lakukan”

Kupersembahkan Kepada :

e Allah SWT

e Kedua Orang
Tuaku

e Saudaraku

e Sahabatku

e Almamaterku
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