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ABSTRAK 

 

ALAT MONITORING CCTV BERBASIS MIKROKONTROLLER 

ARDUINO BERDASARKAN PERGERAKAN ARAH MANUSIA 

MENGGUNAKAN SENSOR PIR 

(Ferdiansyah, 2016 : 46 halaman ) 

Laporan akhir ini membahas tentang alat monitoring CCTV berdasarkan 

pergerakan arah manusia menggunakan sensor PIR. Tujuan utama dari pembuatan 

laporan akhir ini adalah sebagai salah satu usaha dalam rangka memanfaatkan 

perkembangan teknologi khususnya pada teknologi komputer, eletronika dan 

teknologi kamera untuk meningkatkan mutu dan kualitas dari suatu keamaanan 

yang bermanfaat bagi sesama manusia, penulis mencoba membuat suatu sistem 

dengan memanfaatknkan perpaduan teknologi eltronika, komputer dan kamera 

yang merupakan salah satu alat yang sering digunakan untuk melakukan proses 

memotret dan merekam video. Sistem yang dimaksud dapat difungsikan sebagai 

sarana untuk melakukan monitoring keamanan pada suatu rumah agar dapat 

merekam kejadian yang tidak terduga dan kejadian saat meninggalkan rumah 

dengan bantuan dari alat monitoring.        

 

Kata Kunci: CCTV, Arduino, Sensor PIR 
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ABSTRACT 

 

CCTV MONITORING DEVICE ARDUINO BASED 

MICROCONTROLLER BASED ON THE DIRECTION OF HUMAN 

MOVEMENT USE SENSOR PIR 

 

(Ferdiansyah, 2016: 46 pages) 

 

This final report discusses about the CCTV monitoring tool based on the 

movement direction of a human using a PIR sensor. The main purpose of the 

manufacture of the final report is as an effort to take advantage of technological 

developments, especially in computer technology, electronics and camera 

technology to improve the quality of a safety that are beneficial to human beings, 

the author tries to create a system by using blend of technology electronics, 

computers and cameras is one of tool that is often used to make the process of 

photographing and video recording. The system that is intended can be used as a 

mean for monitoring security at a house in order to record the unexpected events 

and occurrences when leaving the house with the help of monitoring tools. 
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