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ABSTRAK 

Rancang Bangun Alat Pemberi Isyarat Kecepatan Maksimum Melalui SMS Gateway 

Berbasis Mikrokontroler Pada Helm 

  

(Safari Nurliana : 2016 : 51 Halaman ) 

 

Tujuan dari pembuatan alat ini adalah untuk dapat melihat kecepatan sepeda motor dengan 

menggunakan sensor tekanan angin yang dipasang pada helm dengan output LCD, Buzzer 

dan SMS. Dimana dalam pembuatan alat ini akan menggunakan Mikrokontroler Arduino 

Nano sebagai pusat pemrosesannya. Mikrokontroler sendiri adalah suatu mikroprosesor plus 

yang merupakan pusat dari suatu sistem elektornika. Alat ini dilengkapi dengan sensor 

tekanan angin untuk mendeteksi tekanan angin yang dilintasi. Saat sensor tekanan angin 

membaca kecepatan kendaraan bermotor telah melewati kecepatan yang telah ditentukan 

maka program pada mikrokontroler akan melakukan proses selanjutnya. Hasil Kecepatan 

kendaraan sepeda motor akan ditampilkan di LCD, buzzer dan SMS akan berfungsi jika ada 

tekanan angin telah melintasi kecepatan maksimum yang telah ditentukan. 

 
Kata Kunci : Mirokontroler Arduino, Sensor Tekanan Angin, LCD, Buzzer, SMS 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

 

“THE PROTOTYPE OF FLAGMAN MAXIMUM SPEED THROUGH SMS  

GATEWAY BASED ON MICROCONTROLLER AT HELM” 

 

(Safari Nurliana) : (2016:51 Pages) 

 

 The purpose of this tool is to be able to see the speed of the motorcycle by using air 

pressure sensor mounted on the helmet with LCD output, Buzzer and SMS. Where in the 

manufacture of the tool will use microcontroller Arduino Nano as a processing center. The 

microcontroller itself is a plus microprocessor which is the center of a system electronica. 

This tool is equipped with a pressure sensor for detecting wind crossed by wind pressure. 

When air pressure sensor reading speed of a motor vehicle has passed the predetermined 

speed, the program on the microcontroller will do the rest. Speed results motorcycles will be 

displayed on the LCD, buzzer and SMS function if there iswind pressure has crossed a 

predetermined maximum speed. 

Keywords : Arduino Microcontroller, Wind Pressure Sensor , LCD, Buzzer, SMS 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



MOTTO 

 

Sebuah Kegagalan adalah kunci dari keberhasilan 

 

Jangan memohon pada Allah untuk meringankan cobaaan yang ada, tetapi berdoalah 

pada Allah agar diberi kekuatan untuk dapat melaluinya 

 

Barang siapa bersungguh-sungguh, sesungguhnya kesungguhannya itu adalah 

untuk dirinya sendiri 

(QS, Al-Ankabut [29] : 6] 
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