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MOTTO
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 Kebanggaan kita yang terbesar adalah bukan kita
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Kupersembahkan kepada :

 Orang tua ku tercinta

 Keluarga Besar
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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Penghitung Hasil Produksi Dengan Otomatisasi

Waktu Berbasis Mikrokontroller

Furqon Al Basyar (2016 + 52 Halaman + 34 Gambar + 11 Tabel)

Laporan akhir ini berjudul “Rancang Bangun Alat Penghitung Hasil
Produksi Dengan Otomatisasi Waktu Berbasis Mikrokontroller”. Tujuan dari
penulisan laporan akhir ini adalah terciptanya suatu alat yang berfungsi sebagai
penghitung hasil produksi yang melewati sensor Infrared dengan otomatisasi
waktu berbasis mikrokontroller. ATMega16 sebagai pengendali dari keseluruhan
sistem, mendapatkan masukkan dari sensor Infrared yang akan dikenali oleh
mikrokontroler. Apabila hasil produksi yang melewati sensor sudah sampai
dengan jumlah limit yang sudah ditentukan, maka buzzer akan aktif dan mikro
juga mengirimkan data ke Visual Basic sebagai tempat penyimpanan database
yang dibuat. Penulis dapat menyimpulkan bahwa dengan alat ini penghitungan
dapat dilakukan secara otomatis karena melewati konveyor lalu produksi yang
dihitung dapat dikirim ke Visual Basic dengan waktu otomatis berjalan. Saran dari
penulis, agar kedepannya alat ini dapat dikembangkan lebih baik lagi.

Kata Kunci: Penghitung produksi, ATMega 16, Sensor Infrared
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ABSTRACT

DESIGN COUNTERS PRODUCTION RESULT BY AUTOMATION OF

TIME BASED MICROCONTROLLER

Furqon Al Basyar (2016 + 52 Pages + 34 Pictures + 11 Tables)

The final report is entitled " Design Counters Production Result By

Automation Of Time Based Microcontroller " . The purpose of this final report is

to create a tool that serves as a counter output which passes Infrared sensor with

a microcontroller-based automation . ATmega16 as the controller of the whole

system , get input from the infrared sensor to be recognized by the

microcontroller . If the result of production through sensor has reached the limit

amount that has been determined , then the buzzer will be active and micro also

send data to Visual Basic as a storage database is created . The author can

conclude that with these tools the counting can be done automatically as it passes

through the conveyor and production are calculated can be sent to Visual Basic

with a timer running . Advice from the author , so that in the future these tools can

be developed better.

Keywords: Counters Production, ATMega 16, Infrared Sensor
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