RANCANG BANGUN ALAT PENGHITUNG HASIL PRODUKSI
DENGAN OTOMATISASI WAKTU BERBASIS MICROCONTROLLER

Laporan Akhir

Laporan Ini Disusun Untuk memenuhi Persyaratan Untuk Menyelesaikan
Pendidikan Diploma III Jurusan Teknik Komputer
Politeknik Negeri Sriwijaya

Oleh
FURQON AL BASYAR
0613 3070 1271

JURUSAN TEKNIK KOMPUTER
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
TAHUN 2016



LEMBAR PENGESAHAN
RANCANG BANGUN ALAT PENGHITUNG HASIL PRODUKSI
DENGAN OTOMATISASI WAKTU BERBASIS
MIKROKONTROLLER

LAPORAN AKHIR

Laporan Ini Disetujui Oleh Pembimbing Laporan Akhir

Jurusan Teknik Komputer Politeknik Negeri Sriwijaya

Oleh
Furqon Al Basyar
061330701271

Palembang, Agustus 2016

Pembimbing I Pembimbing II

Ir.Ahmad Bahri Joni Malvan,M.Kom Hartati Deviana, S.T..M.Kom
NIP 196007101991031001 NIP 197405262008122001

Mengetahui,
Ketua Jurusan Teknik Komputer,

Ir.Ahmad Bahri Joni Malvan,M.Kom
NIP 196007101991031001




Rancang Bangun Alat Penghitung Hasil Produksi Dengan Otomatisasi
Waktu Berbasis Mikrokontroller

Telah Diuji dan Dipertahankan Didepan Dewan Penguji Pada Sidang

Laporan Akhir Pada Hari Kamis, 4 Agustus 2016

Ketua Dosen Penguji Tanda
Tangan

Ahvar Supani, S.T.M.T e,
NIP 196802111992031002

Dosen Penguji

Indarto, S.T.M.CS  iiiiieeeeeeeeees
NIP 197307062005011003

Meivi Darlies, S.Kom..M.Kom L iiieeeereeeee.
NIP 197805152006041003

M. Miftakul Amin, S.Kom.M.Eng .
NIP 197912172012121001

Palembang, Agustus 2016

Ketua Jurusan Teknik Komputer

Ir.Ahmad Bahri Joni Malvan,M.Kom
NIP 196007101991031001




MOTTO

orang-orang tidak meryadari betapa dekatnwyo mereka
dengan keberhasilan saat mereka menyeralv
Kebanggaon kita yong terbesar adalahv bukoanw kitow
tidak pernaiv gagal; tetapi kit yang bangkit lagi dowri
kegagalow tersebut

Mwuh yang paling berbohaya di duniov adalaiv
ketakuton,, sedangkowv temown setiov adalav keberanior
dowv kepercayaowy divi

Kitw melihat kebohagiooww itw sepertt pelangi; tidak
hanwyo berada diatas kepala sendiri, tetapi berado
diatos kepalow orang lainv

Dengouv Radvmat AUav SWT,
Kupersembahkow kepada :

* Orang tua kw tercinto
%+ Keluawrgo Besowr



ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Penghitung Hasil Produksi Dengan Otomatisasi
Waktu Berbasis Mikrokontroller

Furqon Al Basyar (2016 + 52 Halaman + 34 Gambar + 11 Tabel)

Laporan akhir ini berjudul “Rancang Bangun Alat Penghitung Hasil
Produksi Dengan Otomatisasi Waktu Berbasis Mikrokontroller”. Tujuan dari
penulisan laporan akhir ini adalah terciptanya suatu alat yang berfungsi sebagai
penghitung hasil produksi yang melewati sensor Infrared dengan otomatisasi
waktu berbasis mikrokontroller. ATMegal6 sebagai pengendali dari keseluruhan
sistem, mendapatkan masukkan dari sensor Infrared yang akan dikenali oleh
mikrokontroler. Apabila hasil produksi yang melewati sensor sudah sampai
dengan jumlah limit yang sudah ditentukan, maka buzzer akan aktif dan mikro
juga mengirimkan data ke Visual Basic sebagai tempat penyimpanan database
yang dibuat. Penulis dapat menyimpulkan bahwa dengan alat ini penghitungan
dapat dilakukan secara otomatis karena melewati konveyor lalu produksi yang
dihitung dapat dikirim ke Visual Basic dengan waktu otomatis berjalan. Saran dari
penulis, agar kedepannya alat ini dapat dikembangkan lebih baik lagi.

Kata Kunci:  Penghitung produksi, ATMega 16, Sensor Infrared



ABSTRACT

DESIGN COUNTERS PRODUCTION RESULT BY AUTOMATION OF
TIME BASED MICROCONTROLLER

Furqon Al Basyar (2016 + 52 Pages + 34 Pictures + 11 Tables)

The final report is entitled " Design Counters Production Result By
Automation Of Time Based Microcontroller " . The purpose of this final report is
to create a tool that serves as a counter output which passes Infrared sensor with
a microcontroller-based automation . ATmegal6 as the controller of the whole
system , get input from the infrared sensor to be recognized by the
microcontroller . If the result of production through sensor has reached the limit
amount that has been determined , then the buzzer will be active and micro also
send data to Visual Basic as a storage database is created . The author can
conclude that with these tools the counting can be done automatically as it passes
through the conveyor and production are calculated can be sent to Visual Basic
with a timer running . Advice from the author , so that in the future these tools can

be developed better.

Keywords: Counters Production, ATMega 16, Infrared Sensor
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